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(213) 青柳誠司，藤田裕明Ｂ，駒井翔Ｍ，河野広岳Ｍ，堀口康人Ｂ，鈴木昌人，見浪 護(福井

大)：免疫システム型ＧＡによる部分テンプレートマッチングを用いた画像探索の高速

化 －画像の複雑度に基づくGAのパラメータ調整－，第11回画像の認識・理解シンポジ

ウム論文集(MIRU2008)，370-375，軽井沢(2008.7.29-31). 

(214) 小浜 篤Ｍ，森 亮祐Ｂ，駒井 翔Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司，藤岡 潤(石川工業高等専門

学校)：レーザトラッキングシステムによるニューラルネットワークを用いたロボット

の機構補正，2008年度関西地方定期学術講演会講演論文集，105-106，堺(2008.7.29-30). 

(215) 駒井 翔Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司：SIFT特微量を用いたパターンマッチングに関する

研究，2008年度関西地方定期学術講演会講演論文集，109-110，堺(2008.7.29-30). 

(216) 服部信彦Ｂ，小浜 篤Ｍ，駒井 翔Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司，福井英治(オー・ジー株式

会社)：不可視マークを床面に利用した室内環境における物体存在領域の画像抽出，第

26回日本ロボット学会学術講演会，CD-ROM no. 1L3-01，神戸大学(2008.9.9-11). 

(217) 駒井 翔Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司：SIFT特徴量を用いたテンプレートマッチングによ

る室内環境物体の認識，第26回日本ロボット学会学術講演会，CD-ROM no. 1L3-03，神

戸大学(2008.9.9-11). 



(218) 平岡賢治Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司：強化学習による冗長ロボットの障害物回避軌道の

探索，第26回日本ロボット学会学術講演会 CD-ROM no. 1N3-08，神戸大学(2008.9.9-11). 

(219) 松田 昂Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司，井上健司(山形大)：脚式移動ロボットのための分

布型足裏センサの提案とニューラルネットワークを用いた接触力の検出，第26回日本ロ

ボット学会学術講演会 CD-ROM no. 3L1-09，神戸大学(2008.9.9-11). 

(220) 平岡賢治M，鈴木昌人，青柳誠司：強化学習を用いた移動ロボットの障害物回避軌道

の探索－強化学習とRRTとの統合－，2008年度精密工学会秋季大会学術講演会講演論

文集，607-608，東北大学(2008.9.17-19). 

(221) 鈴木昌人，池尻祐樹Ｂ, 福谷剛Ｍ, 青柳誠司：発泡性高分子材料を用いた触覚センサ，

第13回関西大学先端科学シンポジウム（2009.1.15-16）. 

(222) 泉隼人Ｄ，岡本篤介Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司：電解エッチングを用いたシリコンマイ

クロニードルの尖鋭化，第13回関西大学先端科学シンポジウム（2009.1.15-16）. 

(223) L.LiＰＤ，Y.Arai and N.Tagawa ORDIST,Kansai University：複合型PZT薄膜による

マイクロカンチレバーの作成，第13回関西大学先端科学シンポジウム（2009.1.15-16）. 

(224) 服部信彦Ｂ，小浜 篤Ｍ，駒井 翔Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司，高野政晴，福井英治（オー･ジ

ー株式会社）：不可視マークを床面に利用したホームロボットの室内環境認識，2009年度精

密工学会春季大会学術講演会講演論文集，113-114，中央大学(2009.3.11). 

(225) 泉隼人ＰＤ，岡本篤介Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司，神崎 務（大日本除虫菊株式会社）：

マイクロマシン技術を援用した医療用マイクロニードルの開発，平成21年電気学会全国

大会講演論文集[3]，3-S24(7)-3-S24(10)，北海道大学（2009.3.17-19）． 

(226) 鈴木昌人，池尻祐樹B，河合 剛M，福谷 剛M，青柳 誠司：ポリウレタン薄膜を用いた触

覚センサ，第56回応用物理学関係連合講演会 講演要旨集，第３分冊，1264，筑波大学

(2009.3.29-4.2)． 

(227) 青柳誠司，泉隼人ＰＤ，岡本篤介Ｂ，矢嶋翼，鈴木昌人，荒木俊彦（アークレイ），平

田雅之（大阪大学），依藤史郎（大阪大学），神崎 務（大日本除虫菊）：無痛針のモデ

ルとしての蚊の穿刺行動の観察 －コンセプトと高速度カメラを用いた観察システム

－，第61回日本衛生動物学会大会，第60巻大会特集号，60，高松(2009.4.3-4）． 

(228) 泉隼人ＰＤ，岡本篤介Ｂ，矢嶋翼，鈴木昌人，青柳誠司，荒木俊彦（アークレイ），平

田雅之（大阪大学），依藤史郎（大阪大学），神崎 務（大日本除虫菊）：無痛針のモデ

ルとしての蚊の穿刺行動の観察 －観察結果と穿刺メカニズムの推定－，第61回日本衛

生動物学会大会，第60巻大会特集号，61，高松(2009.4.3-4）． 

(229) 福谷剛Ｍ，松田昴Ｂ，池尻祐樹Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司，井上健司（山形大学）：脚式

移動ロボット足裏センサのための分布型触覚センサの開発とニューラルネットワーク

を用いた接触力検出，精密工学会2009年度関西地方学術講演会論文集，77-78，豊中

(2009.5.13)． 

(230) 小濵篤Ｍ，服部信彦Ｂ，駒井翔Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司，高野政晴，福井英治（オー・

ジー株式会社）：床面に設置した不可視マークを利用したホームロボットの室内環境認

識，精密工学会2009年度関西地方学術講演会論文集，87-88，豊中(2009.5.13)． 

(231) 平岡賢治Ｍ，永田周豊Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司：強化学習による超冗長ロボットの障

害物回避軌道の探索，ロボティクス・メカトロニクス講演会2009 講演論文集，CD 2A2-

D20，福岡（2009.5.24-26）． 

(232) 駒井 翔Ｍ，小濵篤Ｍ，堀口康人Ｂ，服部信彦Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司：SIFT特徴量と

物体の相互拘束関係を用いた室内シーン画像の領域抽出とAdaBoostを用いた物体認識，

ロボティクス・メカトロニクス講演会2009 講演論文集，CD 2P1-F17，福岡（2009.5.24-

26）． 

(233) 服部信彦Ｂ，小濵篤Ｍ，駒井翔Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司，高野政晴，福井英治（オー・

ジー株式会社）：不可視マークを床面に利用したホームロボットの室内環境認識，ロボ

ティクス・メカトロニクス講演会2009 講演論文集，CD 2A2-H10，福岡（2009.5.24-26）． 



(234) 松田昴Ｂ，池尻祐樹Ｂ，永田周豊Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司，井上健司（山形大学）：脚

式移動ロボット足裏センサのための分布型触覚センサの開発とニューラルネットワー

クを用いた接触力検出，ロボティクス・メカトロニクス講演会2009 講演論文集，CD 

2A2-J03，福岡（2009.5.24-26）． 

(235) Sho KOMAIＭ, Atsushi KOHAMAＭ, Nobuhiko HATTORIＢ, Masato SUZUKI, Seiji AOYAGI, 

Masaharu TAKANO, and Eiji FUKUI(O.G Corporation): Building 3D Map by Object 

Detection and Recognition Using SIFT for One Monocular Image of a Whole View 

of Room ―Assistance of Invisible Floor Marks, Partial templates, Spatial 

Relation to Floor, and Semantic Information on Object Shape―, 第12回画像の認

識・理解シンポジウム MIRU2009 論文集, CD IS3-57, 1764-1769, 松江（2009.7.20-

22）. 

(236) 堀口康人Ｂ, 小浜篤Ｍ, 駒井翔Ｍ, 鈴木昌人, 青柳誠司: 部分テンプレートとカラー

ヒストグラムを用いた画像探索領域削減とSIFT特徴量を用いた高速物体検索, 第12回

画像の認識・理解シンポジウム MIRU2009 論文集, CD IS1-34, 622-627, 松江

（2009.7.20-22）. 

(237) 鈴木昌人，河合 剛Ｍ，青柳誠司，横山 新（広島大学），福山正隆（同）：マルチモ

ード干渉を利用したSi光導波路の平面交差とその慣性センサへの応用，電気学会研究会

資料 センサ・マイクロマシン部門総合研究会 フィジカルセンサ研究会，119-122, 八

王子 (2009.7.23-24). 

(238) 福谷 剛Ｍ，松田 昴Ｂ，池尻祐樹Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司，井上健司（山形大学）：脚

式移動ロボット足裏センサのための分布型触覚センサの開発とニューラルネットワー

クを用いた接触力検出 －製作した触覚センサの性能評価実験－，2009年度精密工学会

秋季大会学術講演会講演論文集，475-476，神戸大学(2009.9.10-12). 

(239) 岩本翔太Ｂ，中村友紀Ｂ，青柳誠司：ロボットによる面取りが無い穴へのピン挿入作

業の実現 －人間の挿入動作の詳細観察とファジィ制御の援用－，2009年度精密工学会

秋季大会学術講演会講演論文集，477-478，神戸大学(2009.9.10-12). 

(240) 小浜 篤Ｍ，服部信彦Ｂ，駒井 翔Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司：室内シーン画像における

SIFT特徴量を用いたテンプレートマッチングによる物体存在領域の抽出と物体認識 －

不可視床マーク，部分テンプレート，物体と床との拘束関係，およびハーライク特徴量

により検出される形状情報の利用－，2009年度精密工学会秋季大会学術講演会講演論文

集，483-484，神戸大学(2009.9.10-12). 

(241) 福谷剛Ｍ，岩本翔太Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司：ウレタンゲル薄膜を用いた空隙層を有

しない静電型フレキシブル触覚センサの開発，第26回「センサ・マイクロマシンと応用

システム」シンポジウム，CD-ROM no.P-4-6，東京（2009.10.15-16） 

(242) 小林勇太Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司，田尻浩之（ローム株式会社），吉川泰弘（同），

長畑隆也（同）：表面マイクロマシニングにより形成可能な加速度センサによる強誘電

体中のフリンジ電界を利用した水平動作の検知，第26回「センサ・マイクロマシンと応

用システム」シンポジウム，CD-ROM no.P-4-5，東京（2009.10.15-16） 

(243) 田口亮Ｍ，コン ザウウエイＭ，木暮次郎Ｂ，神前大介Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司，徳永

博司（株式会社 M.T.C），是津信行（大阪大学），山村和也（同）：パリレンで支持さ

れた浮遊ゲートを有するMOSFET増幅型加速度センサの作製―パリレン製ブリッジ構造

の作製と電解メッキによるNiマスの作製―，第26回「センサ・マイクロマシンと応用シ

ステム」シンポジウム，CD-ROM no.P-4-7，東京（2009.10.15-16） 

(244) 平田哲也Ｍ，福谷剛Ｍ，松下直道Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司，新宮原正三，吉川泰弘（ロ

ーム株式会社），田尻浩之（同），長畑隆也（同）：MR効果を利用したマイクロ磁気方

位センサの開発―パーマロイの熱処理条件最適化と磁気収束板を利用した三軸化―，第

26回「センサ・マイクロマシンと応用システム」シンポジウム，CD-ROM no.C-4-4，東京



（2009.10.15-16） 

(245) 小林勇太Ｍ，田中康範Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司：表面マイクロマシニングにより形成

可能な加速度センサによる強誘電体中のフリンジ電界を利用した水平動作の検知，第14

回関西大学先端科学技術シンポジウム講演集，263-266，関西大学（2010.1.28-29） 

(246) 小浜篤Ｍ，青柳誠司：SIFT特微量を用いた画像中の物体探索―不可視マークを利用

した探索範囲の削減―，第14回関西大学先端科学技術シンポジウム ポスターセッショ

ン資料集，パネルNo.47，関西大学（2010.1.28-29） 

(247) 小浜篤Ｍ，青柳誠司：レーザトラッキングシステムを用いたロボットの精度検証と

機構キャリブレーション，第14回関西大学先端科学技術シンポジウム ポスターセッシ

ョン資料集，パネルNo.48，関西大学（2010.1.28-29） 

(248) 福谷剛Ｍ，青柳誠司，井上健司（山形大学）：脚式緒ロボット足裏センサのための分

布型触覚センサの開発，第14回関西大学先端科学技術シンポジウム ポスターセッショ

ン資料集，パネルNo.49，関西大学（2010.1.28-29） 

(249) 田口亮Ｍ，コン ザウウェイＭ，木暮次郎Ｂ，神前大介Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司，徳永

博司（株式会社 M.T.C），是津信行（大阪大学），山村和也（同）：パリレンで支持さ

れた浮遊ゲートを有するMOSFET増幅型加速度センサの作製―パリレン製ブリッジ構造

の作製と電解メッキによるNiマスの作製―，第14回関西大学先端科学技術シンポジウム 

ポスターセッション資料集，パネルNo.66，関西大学（2010.1.28-29） 

(250) 小林勇太Ｍ，田中康範Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司，田尻浩之（ローム株式会社），吉川

泰弘（同），長畑隆也（同）：フリンジ電界を利用したMEMS加速度センサの開発，第14

回関西大学先端科学技術シンポジウム ポスターセッション資料集，パネルNo.67，関西

大学（2010.1.28-29） 

(251) 泉隼人ＰＤ，黄志濠（研究生），高沖穣Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司：電解エッチングを

用いたシリコンマイクロニードルの尖鋭化，第14回関西大学先端科学技術シンポジウム 

ポスターセッション資料集，パネルNo.68，関西大学（2010.1.28-29） 

(252) 青柳誠司，小濵篤Ｍ，鈴木昌人，藤岡潤（石川工業高等専門学校），神谷好承（金沢

大学）：GAを用いたロボットの機構パラメータ補正における最適計測点の選択，2010年

度精密工学会春季大会学術講演会講演論文集，965-966，埼玉大学（2010.3.16-18） 

(253) 中田泰貴Ｂ，早野佑紀Ｂ，小濵篤Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：ロボットの機

構パラメータ補正における非幾何学的誤差の考慮とGAによる計測点群の選択，精密工学

会2010年度関西地方学術講演会論文集，94-95，京都大学(2010.5.28)． 

(254) 稲浦雄哉Ｂ，小濵篤Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：室内画像からのオフィス機

器の認識―Bag of KeypointsによるクラスタリングとAdaBoost学習の適用―，精密工学

会2010年度関西地方学術講演会論文集，96-97，京都大学(2010.5.28)． 

(255) 長戸浩太郎Ｂ，永田周豊Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：RECSコンセプトに基づ

いた移動型ホームロボットの開発―不可視マークとスライド冶具を用いた室内総合作

業の実現―精密工学会2010年度関西地方学術講演会論文集，98-99，京都大学

(2010.5.28)． 

(256) 早野佑紀，小濱篤，岩本翔太Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司：レーザートラッキングシステ

ムを用いたロボットの機構キャリブレーション―ギア伝達誤差とアームコンプライア

ンスのNNによる補正とGAによる最適計測点の選択―，ロボティクス・メカトロニクス講

演会2010 講演論文集，2A1-A10，旭川（2010.6.13-16） 

(257) 永田周豊，岩本翔太Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司：RECSコンセプトに基づく移動ロボット

の開発―不可視マークとスライド冶具を用いた室内総合作業の実現―，ロボティクス・

メカトロニクス講演会2010 講演論文集，2A1-C12，旭川（2010.6.13-16） 

(258) 小濱 篤，岩本翔太Ｍ，鈴木昌人，青柳誠司：ロボットビジョンによる室内環境の認

識―SIFT特徴量とエッジ情報を用いたオフィス機器の画像探索と認識―，ロボティク



ス・メカトロニクス講演会2010 講演論文集，2P1-E19，旭川（2010.6.13-16） 

(259) 稲浦雄哉Ｂ，小浜 篤，石丸達也Ｂ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：移動ロボットの

ための単眼静止画像からの特定物体認識―SIFTによる物体の存在判定と様々な画像特

徴量による物体の画像内位置特定―，第13回画像の認識・理解シンポジウム MIRU2010 

論文集, CD IS1-10, 99-104, 釧路（2010.7.27-29）. 

(260) 稲浦雄哉Ｂ，小浜 篤，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：ロボットビジョンによる室

内画像からのオフィス機器の探索―Bag og Keypoints と AdaBoost 学習を用いた手法

の提案―，2010年度精密工学会秋季大会学術講会講演論文集，D69，261-262，名古屋大

学(2010.9.27-29). 

(261) 鈴木昌人，コン ザウウエイ，田口亮，木暮次郎，高橋智一，青柳誠司，徳永博司

（株式会社 M.T.C.）：零位法を用いたMOSFET型加速度センサの高感度化，第27回「セ

ンサ・マイクロマシンと応用システム」シンポジウム論文集，330-333，島根，

(2010.10.14-15)． 

(262) 鈴木昌人，田口亮，高橋智一，青柳誠司：パラフィンを用いたマイクロバルブ，第

27回「センサ・マイクロマシンと応用システム」シンポジウム論文集，430-433，島根，

(2010.10.14-15)． 

(263) 黄 志濠，田中隆寛，高沖 穣，泉 隼人，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：電解メッ

キによる金属微細針の作製と電解エッチングによる先鋭化，第27回「センサ・マイクロ

マシンと応用システム」シンポジウム論文集，509-514，島根，(2010.10.14-15)． 

(264) J.Kogure, R.Taguchi, T.Kong, M.Suzuki, T.Takahashi, S.Aoyagi, 

H.Tokunaga(M.T.C.Corp.): Development and Evaluation of Accelerometer Based on 

MOSFET with Movable Gate Electrode Supported by Parylene Beam, 第27回「センサ・

マイクロマシンと応用システム」シンポジウム， Book of Abstracts, 124，島根，

(2010.10.14-15)． 

(265) 田口 亮Ｍ，木暮次郎Ｍ，コン ザウウェイＭ，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：可動

ゲート電極を有するMOSFET増幅型加速度センサの開発（その1）―パリレン製ブリッジ

構造の作製と電解メッキによるNiマスの作製―，関西大学 合同研究部門別発表会 ナ

ノMEMSセンシング研究会，関西大学（2010.11.5）. 

(266) コン ザウウェイＭ，木暮次郎Ｍ，田口亮Ｍ，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：可動

ゲート電極を有するMOSFET増幅型加速度センサの開発（その2）―零位法による可動ゲ

ート電極の位置制御を利用したセンサの高感度化の検討―，関西大学 合同研究部門別

発表会 ナノMEMSセンシング研究会，関西大学（2010.11.5）． 

(267) 田口 亮Ｍ，コン ザウウェイＭ，木暮次郎Ｍ，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：MOSFET

増幅型加速度センサの開発とその高感度化の検討，関西大学 先端科学技術シンポジウ

ム，関西大学100周年記念会館（2011.1.13-14） 

(268) 青柳誠司，高橋智一，鈴木昌人，石丸達也Ｍ，中島徳一Ｂ：全方位カメラとレーザー

レンジファインダを用いた自立移動ロボットのためのStructure from Motion，2011年

度精密工学会春季大会学術講演会論文集，409-410，(2011). 

(269) 松本啓伸Ｂ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：可塑化ゲルアクチュエータの薄膜化に

よる応答速度の向上，ロボティクス・メカトロニクス講演会’11論文集，1A2-G07，岡山，

(2011.5.26-28)． 

(270) 長戸浩太郎Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：RECSコンセプトに基づくホームロボ

ットの開発―保護色マークと赤外線を用いた食器片付け作業―，ロボティクス・メカト

ロニクス講演会’11論文集，2P1-K02，岡山，(2011.5.26-28). 

(271) 高沖 穣Ｍ，青柳誠司，鈴木昌人，高橋智一：蚊の小顎を模倣したマイクロニードル

の作製およびアンカー効果の検証，ロボティクス・メカトロニクス講演会’11論文集，

2P1-M11，岡山，(2011.5.26-28). 



(272) 稲浦雄哉Ｍ，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：距離画像を用いたオフィス機器の探索

―Baf-of-keypoints と SIFTの利用，第14回画像の認識・理解シンポジウム(MIRU2011) 

論文集，IS1-33:298-302，金沢，（2011.7.20-22）． 

(273) 高柳弘輝Ｍ，高沖穣Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，神崎 務（大日本除虫菊株式

会社）：蚊の観察に基づいた鋸歯状マイクロニードルの作製およびアンカー効果の検証，

第29回日本ロボット学会学術講演会 論文集，RSJ2011AC1D1-4，芝浦工業大学，

(2011.9.7-9)． 

(274) 西浦嘉晃Ｂ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：可塑化PVCゲルを用いた摩擦駆動型リ

ニアアクチュエータの開発，第29回日本ロボット学会学術講演会 論文集，

RSJ2011AC1P2-2，芝浦工業大学，(2011.9.7-9)． 

(275) 本山 瞭Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：力覚信号の時刻歴を用いたロボットに

よるピン挿入作業―リカレントニューラルネットワークを用いた状態遷移の予測―，第

29回日本ロボット学会学術講演会 論文集，RSJ2011AC3E3-1，芝浦工業大学，(2011.9.7-

9)． 

(276) 長戸浩太郎Ｍ，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：RECSコンセプトに基づく保護色マー

クと赤外線を用いたホームロボットによる食器片付け作業， 2011年度精密工学会秋季

大会 学術講演会講演論文集，964-965，金沢大学，(2011.9.20-22)． 

(277) 松下直道Ｍ，鈴木昌人，高橋智一，大西惇貴Ｍ，和田拓也Ｂ，西田敏夫（ローム株式

会社），吉川泰弘（同），青柳誠司：鋳型成型法によるBaTiO3/エポキシ樹脂複合強誘電

体の微細溝形成とその振動発電への応用，日本機械学会第3回マイクロ・ナノ工学シン

ポジウム 講演論文集，3-6，タワーホール船橋，(2011.9.26-27)． 

(278) 大西惇貴Ｍ，鈴木昌人，高橋智一，松下直道Ｍ，和田拓也Ｂ，西田敏夫（ローム株式

会社），吉川泰弘（同），本嶋一樹（ディスコ），岡崎恵美（同），青柳誠司：振動発

電デバイスのためのダイシング加工による強誘電体Pb(ZrTi)O3への微細溝形成，日本機

械学会第3回マイクロ・ナノ工学シンポジウム 講演論文集，2-2，タワーホール船橋，

(2011.9.26-27)． 

(279) 鈴木昌人，藤居卓也Ｂ，高橋智一，青柳誠司：MEMS慣性センサのクロストーク低減を

目的としたマイクロばね構造の開発と評価―高速度カメラによるばね運動の直接観察

―，日本機械学会第3回マイクロ・ナノ工学シンポジウム 講演論文集，MP-54，タワー

ホール船橋，(2011.9.26-27)． 

(280) T.Takahashi, J.Onishi, T.Nishida(ROHM Co., Ltd.), Y.Yoshikawa(ibid.), 

S.Aoyagi: Nonlinear Spring and Su-8 Rails with Solid Lubricant for Electrostatic 

Energy Harvester Using Parallel-Plate Electrodes and Ferroelectric, 

International Workshop on Micro/Nano-Engineering,80-83, ROHM Plaza, Kyoto 

University (2011.12.17-18). 

(281) 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：可塑化PVCゲルを用いたマイクロアクチュエータの

試作，第16回関西大学先端科学技術シンポジウム講演集，関西大学100周年記念会館

（2012.1.23-24）. 

(282) 鈴木昌人，藤居卓也Ｂ，高橋智一，青柳誠司：MEMS慣性センサのクロストーク低減を

目的としたマイクロばね構造の開発と評価―高速度カメラによるばね運動の直接観察

―，第16回関西大学先端科学技術シンポジウム，関西大学100周年記念会館（2012.1.23-

24）. 

(283) 黄 志濠Ｍ，田中隆寛Ｍ，高沖穣Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：電解メッキによ

る金属微細針の作製と電解エッチングによる先鋭化，第16回関西大学先端科学技術シン

ポジウム，関西大学100周年記念会館（2012.1.23-24）. 

(284) 田中隆寛Ｍ，黄 志濠Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：低侵襲性マイクロニードル

の開発―電解エッチングによる金属針の先鋭化―，2012年度精密工学会春季大会 学術



講演会講演論文集，707-708，首都大学東京，（2012.3.14-16）． 

(285) 岩本翔太Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：ポリマ製のチャンバと流路構造を利用

したフレキシブルな力センサの開発，第17回ロボティクスシンポジア，講演論文集，104-

109，山口県萩市（2012.3.14-15)． 

(286) 大西将太Ｂ，高橋智一，岩本翔太，鈴木昌人，青柳誠司：ロボットハンド用フレキシ

ブル触覚センサの開発―基本性能とセンサを曲面へ設置した状態での性能評価―，ロボ

ティクス・メカトロニクス講演会2012論文集，1A1-C03，浜松，(2012.5.27-29)． 

(287) 漆畑雄也Ｂ，高沖 穣，田中隆寛Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，神崎 務（大日

本除虫菊株式会社），山口哲（大阪大学），今里聡（同）：陽解法有限要素法解析によ

る蚊の穿刺メカニズムの検討，ロボティクス・メカトロニクス講演会2012論文集，1A1-

R07，浜松，(2012.5.27-29)． 

(288) 田中隆寛Ｍ，黄 志濠，吉田 悟，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：低侵襲性タングス

テンマイクロニードルの開発―電解エッチングによる先鋭化とエキシマレーザを用い

た吸引用の穴加工―，ロボティクス・メカトロニクス講演会2012論文集，1A1-R06，浜松，

(2012.5.27-29)． 

(289) 石丸達也Ｍ，中島徳一，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：距離画像センサにより得ら

れた三次元点群データとAdaBoost識別器を用いたオフィス内の物体認識，ロボティク

ス・メカトロニクス講演会2012論文集，2A2-L02，浜松，(2012.5.27-29)． 

(290) 長戸浩太郎Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：MEMS技術を用いた自由曲面に対応可

能な真空吸着ロボットハンドの開発，ロボティクス・メカトロニクス講演会2012論文集，

1A1-L02，浜松，(2012.5.27-29)． 

(291) 高柳弘輝Ｍ，高沖 穣，黄 志濠，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，神崎 務（大日本

除虫菊株式会社）：蚊の下唇を模倣した穿刺ガイドの作製とその評価,  ロボティクス・

メカトロニクス講演会2012論文集，1A1-R08，浜松，(2012.5.27-29)． 

(292) 山田博司Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：フリンジ電界と強誘電体を利用したエ

レクトレットアクチュエータの開発，ロボティクス・メカトロニクス講演会2012論文集，

1A1-U04，浜松，(2012.5.27-29)． 

(293) 西浦嘉晃Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：フリンジ電界を利用した可塑化PVCゲ

ルアクチュエータの開発と性能評価，ロボティクス・メカトロニクス講演会2012論文集，

2A2-C08，浜松，(2012.5.27-29)． 

(294) 中尾 健Ｍ，黄 志濠，田中隆寛Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：電解めっきによ

る金属製マイクロニードルの作製と穿刺抵抗力の測定，精密工学会関西支部 2012年度

関西地方定期学術講演会，ベストプレゼンテーション賞，108-109，立命館大学，

（2012.6.15）. 

(295) 田中隆寛Ｍ，吉田 悟，黄 志濠，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：低侵襲性タングス

テンマイクロニードルの先鋭化と吸引用の穴加工，精密工学会関西支部 2012年度関西

地方定期学術講演会，110-111，立命館大学，（2012.6.15）. 

(296) 北村健太朗Ｍ，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：有機薄膜トランジスタ（TFT）を利

用したMEMS加速度センサ，電気学会センサ・マイクロマシン部門総合研究会予稿集，

2012.6，105-108，京都，(2012.6)． 

(297) 石丸達也Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：距離画像とAdaBoost識別器を用いたオ

フィス機器の探索，第15回画像の認識・理解シンポジウム(MIRU2012)論文集，IS1-54，

福岡，(2012.8.6-8)． 

(298) 石丸達也Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司；三次元点群データを用いたオフィス機

器の抽出と一般物体認識，2012年度精密工学会秋季大会 学術講演会講演論文集，637-

638，九州工業大学，(2012.9.14-16)． 

(299) 田中隆寛Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タングステン中空マイクロニードルの



開発―電解エッチングによる溝加工とスパッタによる蓋形成―，2012年度精密工学会秋

季大会 学術講演会講演論文集，989-990，九州工業大学，(2012.9.14-16)． 

(300) 稲浦雄哉Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：物体の概念を用いたオフィス機器の認

識法の提案と距離画像を用いた認識例，第30回日本ロボット学会学術講演会 論文集，

RSJ2012AC2J1-6，札幌，(2012.9.17-20)． 

(301) 高柳弘輝Ｍ，田中隆寛Ｍ，中尾 健Ｍ，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司；アルギン酸ゲ

ルを用いた模擬皮膚組織の開発およびこれを用いた蚊の穿刺動作の観察，日本機械学会

第4回マイクロ・ナノ工学シンポジウム 講演論文集，P-OS3-6，北九州，（2012.10.22-

24）． 

(302) 田中隆寛Ｍ，高柳弘輝Ｍ，中尾 健Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タングステン

中空マイクロニードルの開発と性能評価，日本機械学会第4回マイクロ・ナノ工学シン

ポジウム 講演論文集，OS3-2-4，北九州，（2012.10.22-24）． 

(303) 鈴木昌人，今井正太Ｂ，高橋智一，青柳誠司：エレクトレットを用いた無給電加速度

センサ -概念とセラミック基板上への作製-，日本機械学会第4回マイクロ・ナノ工学

シンポジウム 講演論文集，OS4-1-5，北九州，（2012.10.22-24）． 

(304) 和田拓也Ｍ，鈴木昌人，高橋智一，西田敏夫（ローム株式会社），吉川泰弘（同），

青柳誠司：高表面電荷密度の狭ピッチ櫛歯状エレクトレットフィルムの作製 ―電荷注

入済みCYTOPフィルムへのエキシマ・レーザービーム照射による静電反応現象の回避―，

日本機械学会第4回マイクロ・ナノ工学シンポジウム 講演論文集，OS4-1-7，北九州，

（2012.10.22-24）． 

(305) 青柳誠司：蚊を模倣したマイクロニードルの開発と期待されるアプリケーション，

第17回関西大学先端科学技術シンポジウム講演集，88-93，関西大学100周年記念会館

（2013.1.29-30）. 

(306) 高橋智一，長戸浩太郎Ｍ，大中翔嗣Ｂ，菊池智史Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司：マイクロ

真空吸着デバイスの開発，第17回関西大学先端科学技術シンポジウム講演集，パネル

No.96，関西大学100周年記念会館（2013.1.29-30）. 

(307) 高橋智一，大西惇貴Ｍ，和田拓也Ｍ，市江保博Ｂ，鈴木昌人，青柳誠司：小型振動発

電デバイスの開発，第17回関西大学先端科学技術シンポジウム講演集，パネルNo.97，関

西大学100周年記念会館（2013.1.29-30）. 

(308) 石丸達也Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：距離画像センサにより得られた三次元

点群データとAdaBoost識別器を用いたオフィス内の物体認識，第17回関西大学先端科学

技術シンポジウム講演集，パネルNo.99，関西大学100周年記念会館（2013.1.29-30）. 

(309) 稲浦雄哉Ｍ，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：物体の概念を用いたオフィス機器の認

識法の提案と距離画像を用いた認識例，第17回関西大学先端科学技術シンポジウム講演

集，パネルNo.100，関西大学100周年記念会館（2013.1.29-30）. 
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式会社), 川尻由美(大日本除虫菊株式会社)，大野泰史（大日本除虫菊株式会社)：鶏血

管のポリマー人工皮膚への埋め込みとそれを用いた蚊の吸血行動の観察，第19回関西大

学先端科学技術シンポジウム講演集，ポスターセッション，61，関西大学100周年記念会

館，(2015.1.22-23). 

(406) 鶴田隆祥(B), 高橋智一,鈴木昌人，青柳誠司：鍼灸の押手と刺手および蚊の下唇に

ヒントを得たマイクロニードルの座屈防止機構の提案，第19回関西大学先端科学技術シ

ンポジウム講演集，ポスターセッション，62，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-

23). 

(407) 清水隆太(B), 高橋智一,鈴木昌人，青柳誠司：対向したばねにより周波数アップコ

ンバートした静電気型振動発電デバイス，第19回関西大学先端科学技術シンポジウム講

演集，ポスターセッション，110，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(408) 西谷大希(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：磁石により静電引力を軽減した静電

型振動発電デバイス，第19回関西大学先端科学技術シンポジウム講演集，ポスターセッ



ション，111，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(409) 菊池智史(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸着原理を模倣した真空吸着

グリッパ －油膜付き把持対象への吸着性能－，第19回関西大学先端科学技術シンポジ

ウム講演集，ポスターセッション，114，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(410) 三村拓人(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸着原理を模倣した吸盤型真

空吸着型ハンド －フラット型と球面型の比較－，第19回関西大学先端科学技術シンポ

ジウム講演集，ポスターセッション，115，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(411) 鈴木大輝(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：吸盤型真空吸着ロボットハンドの開

発 －底部の厚さと押し付け力の関係－，第19回関西大学先端科学技術シンポジウム講

演集，ポスターセッション，116，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(412) 山本哲也(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：ポリアニリンを混合した可塑化ポリ

塩化ビニリデンアクチュエータの発生力の向上，第19回関西大学先端科学技術シンポジ

ウム講演集，ポスターセッション，117，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(413) 青柳誠司：ナノ・マイクロ加工技術による微細3次元構造の開発と医療応用への展望

（低侵襲性微細針の開発），第19回関西大学先端科学技術シンポジウム講演集，194-197，

関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(414) 王俊貞(M)，大月翔平(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，神崎務(大日本除虫菊株

式会社), 川尻由美(大日本除虫菊株式会社)，大野泰史（大日本除虫菊株式会社)：毛細

血管を有する可視化人工皮膚の作製とこれを用いた蚊の吸血動作の観察，第19回関西大

学先端科学技術シンポジウム講演集，198-200，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-

23). 

(415) 澤貴裕(M),高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：マイクロ光造形装置ナノスクライブに

よる蚊の口針を3次元的に模倣した低侵襲性微細針の作製，第19回関西大学先端科学技

術シンポジウム講演集，201-202，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(416) 鶴田隆祥(B), 高橋智一,鈴木昌人，青柳誠司：蚊の下唇と鍼灸針治療を模倣した微

細針用座屈防止治具の開発，第19回関西大学先端科学技術シンポジウム講演集，203-205，

関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(417) 寺田善彦(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：MEMS加工によるハニカム型三次元マ

イクロ流路の作製とそれを用いた電気浸透流ポンプの開発，第19回関西大学先端科学技

術シンポジウム講演集，206-208，関西大学100周年記念会館，(2015.1.22-23). 

(418) 曹晨磊(M), 鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：スパッタリングされたチタン薄膜のパ

リレンによる補強とマイクロニードルへの応用, 2015年度精密工学会春季大会 学術講

演会講演論文集，757-758，東洋大学 白山キャンパス，(2015.3.17-19). 

(419) 漆畑雄也(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，山口哲（大阪大学）, 今里聡（大阪

大学）, 功刀厚志（株式会社JSOL），猿渡智治（株式会社JSOL）:非線形有限要素法解析

による蚊の口針の振動効果の確認, 2015年度精密工学会春季大会 学術講演会講演論文

集，759-760，東洋大学 白山キャンパス，(2015.3.17-19). 

(420) 大石眞久(D)，加藤晃将(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，原田美由紀,越智光

一:蚊の上唇の内壁における滑らかさの観察と親疎水性の評価, 2015年度精密工学会春

季大会 学術講演会講演論文集，761-762，東洋大学 白山キャンパス，(2015.3.17-19). 

(421) 大石眞久(D)，生地一鷹(M), 鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：注型法による低粘度

熱硬化性樹脂製マイクロニードルの作製, 2015年度精密工学会春季大会 学術講演会講

演論文集，763-764，東洋大学 白山キャンパス，(2015.3.17-19). 

(422) 元彪(M)，漆畑雄也(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：二層薄膜の応用差による

チタン製中空マイクロニードルの開発, 2015年度精密工学会春季大会 学術講演会講演

論文集，765-766，東洋大学 白山キャンパス，(2015.3.17-19). 

(423) 王俊貞(M)，大月翔平(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，大野泰史（大日本除虫



菊株式会社), 川尻由美(大日本除虫菊株式会社)，神崎務(大日本除虫菊株式会社)：擬

似血管付人工皮膚の作製と蚊の穿刺・吸血動作における唾液吐出の観察, 第67回日本衛

生動物学会大会,第66巻大会特集号，69,金沢大学 宝町キャンパス,（2015.3.27-29）. 

(424) 菊池智史(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸盤にある微小突起を模倣し

た真空グリッパの開発, ロボティクス・メカトロニクス講演会2015論文集,1P1-Q02,京

都市勧業館「みやこめっせ」,(2015.5.17-19). 

(425) 三村拓人(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの漏斗構造を模倣した吸盤の作

製と性能評価, ロボティクス・メカトロニクス講演会2015論文集,1P1-Q06,京都市勧業

館「みやこめっせ」,(2015.5.17-19). 

(426) 鈴木大輝(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸盤を模倣した真空グリッパ

の開発 －内包する粒子の粒径が吸着性能に与える影響－, ロボティクス・メカトロニ

クス講演会2015論文集,1P1-Q07,京都市勧業館「みやこめっせ」,(2015.5.17-19). 

(427) 澤貴裕(M),高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：光造形装置による蚊の口針を3次元的に

模擬したマイクロニードルの作製, ロボティクス・メカトロニクス講演会2015論文

集,1P1-R05,京都市勧業館「みやこめっせ」,(2015.5.17-19). 

(428) 大石眞久(D)，鶴田隆祥, 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，松本真一（三栄精機株式

会社）：蚊の穿刺メカニズムを模倣したマイクロニードルの座屈防止機構 －直径50マ

イクロメーターの針への対応－, ロボティクス・メカトロニクス講演会2015論文

集,1P1-R06,京都市勧業館「みやこめっせ」,(2015.5.17-19). 

(429) 漆畑雄也,山本峻己(B), 鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司, 山口哲（大阪大学）, 今

里聡（大阪大学）, 功刀厚志（株式会社JSOL），猿渡智治（株式会社JSOL）:蚊の上唇の

穿刺における振動付与の効果の検討 －非線形有限要素法解析と応用可視化実験－,ロ

ボティクス・メカトロニクス講演会2015論文集,1P1-R07,京都市勧業館「みやこめっ

せ」,(2015.5.17-19). 

(430) 山本哲也(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：高誘電率粉体を添加した可塑化PVC

ゲル静電アクチュエータの開発 －アクチュエータの性能評価と触覚ディスプレイへ

の応用の検討－, ロボティクス・メカトロニクス講演会2015論文集,1P2-W03,京都市勧

業館「みやこめっせ」,(2015.5.17-19). 

(431) 後呂翔太(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：室内環境を想定した自立移動ロボッ

トの開発 －机への移動と形状概念を用いた机上物体の認識－, ロボティクス・メカト

ロニクス講演会2015論文集,2A1-U08,京都市勧業館「みやこめっせ」,(2015.5.17-19). 

(432) 高橋清明(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：Kinect v2センサの移動ロボットへ

の搭載と野外での性能確認（LRFとの比較）, ロボティクス・メカトロニクス講演会2015

論文集,2A2-M07,京都市勧業館「みやこめっせ」,(2015.5.17-19). 

(433) 高橋清明(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，新井泰彦：Kinect v2センサの屋外

での性能確認と路面検出，精密工学会 2015年度関西地方定期学術講演会，41-I,ポス

ターセッション,P-15，京都工芸繊維大学 松ヶ崎キャンパス，（2015.6.23）. 

(434) 澤貴裕(M)，寺田善彦(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，松本卓也（岡山大学）：

三次元光造形法による蚊を模倣した中空マイクロニードルの作製とその穿刺特性評価，

精密工学会 2015年度関西地方定期学術講演会，50-L,ポスターセッション,P-14，京都

工芸繊維大学 松ヶ崎キャンパス，（2015.6.23）. 

(435) 細井勇揮(M),高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，新井泰彦：ファジィ推論に基づいた

形状概念による物体認識システムの提案，第18回画像の認識・理解シンポジウム

(MIRU2015)論文集，SS3-38，ホテル阪急エキスポパーク, 大阪，(2015.7.27-30)． 

(436) 佐川雅彦(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，新井泰彦：人間が日常生活で扱う物

体の数および把持方法の調査，第18回画像の認識・理解シンポジウム(MIRU2015)論文集，

SS4-6，ホテル阪急エキスポパーク, 大阪，(2015.7.27-30)． 



(437) 小野貴史(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，新井泰彦：屋外における人間の環境

認識に関する研究，第18回画像の認識・理解シンポジウム(MIRU2015)論文集，SS4-7，ホ

テル阪急エキスポパーク, 大阪，(2015.7.27-30)． 

(438) 後呂翔太(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，新井泰彦：形状概念とアクティブ照

明下の色ヒストグラムを用いた机上物体の認識，第18回画像の認識・理解シンポジウム

(MIRU2015)論文集，SS4-12，ホテル阪急エキスポパーク, 大阪，(2015.7.27-30)． 

(439) 秋本翔平(B), 細井勇揮(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，新井泰彦：HOG特徴量

とFuzzy c-means法を用いた人物検出手法の提案，第18回画像の認識・理解シンポジウ

ム(MIRU2015)論文集，SS4-27，ホテル阪急エキスポパーク, 大阪，(2015.7.27-30)． 

(440) 菊池智史(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸盤を模倣した真空グリッパ

の開発 －微小突起の観察と模倣－，第33回日本ロボット学会学術講演会，2K2-05，東

京電機大学，(2015.9.3-5). 

(441) 三村拓人(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸盤を模倣したグリッパの開

発 －吸盤の漏斗構造の模倣－，第33回日本ロボット学会学術講演会，2K2-06，東京電

機大学，(2015.9.3-5). 

(442) 鈴木大輝(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸盤を模倣した真空グリッパ

の開発 －内包する粒子の充填率が吸着性能に与える影響－，第33回日本ロボット学会

学術講演会，2K2-07，東京電機大学，(2015.9.3-5). 

(443) 後呂翔太(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：双腕型自立移動ロボットの開発と机

上物体の認識 －形状概念とアクティブ照明下の色ヒストグラムを用いた認識－，第33

回日本ロボット学会学術講演会，3F3-01，東京電機大学，(2015.9.3-5). 

(444) 澤貴裕(M), 寺田善彦(M)，鈴木昌人，高橋智一，清水智弘，新宮原正三，新井泰彦，

福永健治，青柳誠司：マイクロ光造形装置ナノスクライブによる蚊を模倣した微細針の

作製と吸引実験と性能評価，2015年度精密工学会秋季大会学術講演会，講演論文集825-

826，東北大学 川内北キャンパス，(2015.9.4-6). 

(445) 元彪(M)，大石眞久(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，松本真一（三栄精機株式

会社），鈴木康一朗，植田浩之（株式会社武蔵野化学研究所），芳賀善九，都博之（株式

会社メイホー）：ヒートアンドクール法を用いた射出成型によるマイクロニードルの開

発，2015年度精密工学会秋季大会学術講演会，講演論文集829-830，東北大学 川内北キ

ャンパス，(2015.9.4-6). 

(446) 高橋智一，鈴木昌人，吉川泰弘（ローム株式会社），西田敏夫（ローム株式会社），

青柳誠司：永久磁石の反発力を用いた静電型振動発電デバイスの開発，日本機械学会

2015年度年次大会，北海道大学工学部，（2015.9.13-16）． 

(447) 長嶋利夫（上智大学），青柳誠司，鈴木昌人，山本峻己(B) ，功刀厚志（株式会社JSOL），

猿渡智治（株式会社JSOL），小林卓哉（株式会社メカニカルデザイン），横塚智史（株式

会社メカニカルデザイン），山口哲（大阪大学），今里聡（大阪大学）：LS-DYNAによる蚊

の口針の穿刺挙動の有限要素法シミュレーション，日本機械学会第28回計算力学講演会，

横浜国立大学，（2015.10.10-12）． 

(448) 西谷大希(M), 高橋智一，鈴木昌人，西田俊夫（ローム株式会社）、吉川泰弘（ロー

ム株式会社），青柳誠司：金属電極がCYTOPの表面電位に及ぼす影響,電気学会第32回「セ

ンサ・マイクロマシンと応用システム」シンポジウム講演論文集，29pm3-PS-25, 新潟

「朱鷺メッセ」，(2015.10.28-30). 

(449) 下木崎誠(M)，鈴木昌人，高橋智一，吉川泰弘（ローム株式会社），青柳誠司：エレ

クトレット表面へのマイクロテクスチャの付与による静電貼り付き防止，日本機械学会

第7回マイクロ・ナノ工学シンポジウム講演論文集，30am2-PN-38,新潟「朱鷺メッセ」，

(2015.10.28-30). 

(450) 高橋清明(M)，秋本翔平(B)，小野貴史(B)，細井勇揮(M)，後呂翔太(M)，鈴木昌人：



つくばチャレンジ2015における関西大学の自律移動ロボット開発，TSUKUBA 

CHARENJI2015参加レポート集，31-33，茨城，（2015.7.4-11.8）. 

(451) 山本峻己(B),青柳誠司,鈴木昌人,高橋智一，長嶋利夫（上智大学）,功刀厚志（株式

会社JSOL）：非線形有限要素法解析による蚊の口針の穿刺挙動のシミュレーション,第20

回関西大学先端科学技術シンポジウム講演会集,171-175,関西大学100周年記念会

館,(2016.1.21-22). 

(452) 鈴木昌人,澤貴裕(M),高橋智一,青柳誠司:超高精度３D光造形を援用した蚊を模倣

した微細針の開発, 第20回関西大学先端科学技術シンポジウム講演会集,176-180, 関
西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(453) 青柳誠司：3次元ナノ・マイクロプロジェクトの意義と目指すところ, 第20回関西大

学先端科学技術シンポジウム講演会集,279-282,文部科学省 私立大学戦略的研究基盤

形成支援事業キックオフ・ミーティング「3次元ナノ・マイクロ構造の創成とバイオミメ

ティクス・医療への応用」, 関西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(454) 高橋智一,鈴木昌人,青柳誠司：タコを模倣した真空吸着グリッパの開発, 第20回関

西大学先端科学技術シンポジウム講演会集,283-286, 文部科学省 私立大学戦略的研

究基盤形成支援事業キックオフ・ミーティング「3次元ナノ・マイクロ構造の創成とバイ

オミメティクス・医療への応用」, 関西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(455) 菊池智史(M),高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸盤にある微細構造を模倣し

た真空吸着グリッパ, 第20回関西大学先端科学技術シンポジウム講演会集,ポスターセ

ッション,11, 関西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(456) 三村拓人(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸着原理と吸盤構造を模倣し

た真空吸着ハンド, 第20回関西大学先端科学技術シンポジウム講演会集,ポスターセッ

ション,12, 関西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(457) 鈴木大輝(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコの吸盤を模倣した真空吸着グリ

ッパにおける粒子が吸着性能に与える影響, 第20回関西大学先端科学技術シンポジウ

ム講演会集,ポスターセッション,13, 関西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(458) 杉本亮太(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：静電チャックを組み込んだタコを模

倣した吸着グリッパの開発, 第20回関西大学先端科学技術シンポジウム講演会集,ポス

ターセッション,14, 関西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(459) 木下就斗(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：接触すると開くバルブをもつ吸着グ

リッパの開発, 第20回関西大学先端科学技術シンポジウム講演会集,ポスターセッショ

ン,15, 関西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(460) 山本峻己(B),漆畑雄也(元M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司,山口哲（大阪大学）,

今里聡（大阪大学）,功刀厚志（株式会社JSOL）,猿渡智治（株式会社JSOL）：蚊の口針の

穿刺における振動付与の効果の検討, 第20回関西大学先端科学技術シンポジウム講演

会集,ポスターセッション,16, 関西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(461) 元彪(M),大石眞久(D), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司,松本真一（三栄精機株式会

社）,鈴木康一朗（株式会社武蔵野化学研究所）,植田浩之（株式会社武蔵野化学研究所）,

芳賀善九（株式会社メイホー）,都博之（株式会社メイホー）：ヒートアンドクール法を

用いた射出成型によるマイクロニードルの開発, 第20回関西大学先端科学技術シンポ

ジウム講演会集,ポスターセッション,17, 関西大学100周年記念会館,(2016.1.21-22). 

(462) 澤貴裕(M),高橋智一,鈴木昌人,青柳誠司：マイクロ三次元光造形装置ナノスクライ

ブによる蚊を模倣した微細針の作製と吸引実験と性能評価, 第20回関西大学先端科学

技術シンポジウム講演会集,ポスターセッション,18, 関西大学100周年記念会

館,(2016.1.21-22). 

(463) 寺田善彦(M)，鈴木昌人, 高橋智一, 青柳誠司:3D光造形装置による3次元分岐流路

の作製と毛管力を利用した血液の吸引, 2016年度精密工学会春季大会 学術講演会講演



論文集，307-308，東京理科大学 野田キャンパス，(2016.3.15-17). 

(464) 山本峻己(B),鈴木昌人,高橋智一,青柳誠司,長嶋利夫（上智大学）,山口哲（大阪大

学）,今里聡（大阪大学）,功刀厚志（株式会社JSOL）,猿渡智治（株式会社JSOL）：非線

形有限要素法解析による蚊の上唇と小顎の協調振動の効果の確認, 2016年度精密工学

会春季大会 学術講演会講演論文集，311-312，東京理科大学 野田キャンパス，

(2016.3.15-17). 

(465) 原安寛（PD），山田雅大(B),鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：フェムト秒レーザ―加

工によるステンレスパイプの切断とマイクロニードルへの応用, 2016年度精密工学会春

季大会 学術講演会講演論文集，315-316，東京理科大学 野田キャンパス，(2016.3.15-

17). 

(466) 澤貴裕(M),原安寛(PD), 鈴木昌人, 高橋智一, 青柳誠司：三次元光造形装置ナノス

クライブを用いて作製したマイクロニードルの先端形状の考察, 2016年度精密工学会春

季大会 学術講演会講演論文集，317-318，東京理科大学 野田キャンパス，(2016.3.15-

17). 

(467) 元彪(M),佐藤潤哉(B), 鈴木昌人, 高橋智一, 青柳誠司,松本真一（三栄精機）,鈴

木康一郎（武蔵野化学研究所）,植田浩之（武蔵野化学研究所）,芳賀善九（株式会社メ

イホー）, 都博之（株式会社メイホー）:メッキ技術を用いたマイクロニードル成形用の

鋳型の開発, 2016年度精密工学会春季大会 学術講演会講演論文集，321-322，東京理科

大学 野田キャンパス，(2016.3.15-17). 

(468) 三村拓人(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：独立した吸盤アレイを有するタコを

模倣した吸着グリッパの開発, ロボティクス・メカトロニクス講演会2016論文集,1A1-

12a4,パシフィコ横浜,神奈川,(2016.6.8-11). 

(469) 藤本健太(B),杉本亮太、高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：静電チャックデバイスを

有するタコの吸盤を模倣した執着グリッパの試作, ロボティクス・メカトロニクス講演

会2016論文集,1A1-13a1,パシフィコ横浜,神奈川,(2016.6.8-11). 

(470) 松本卓也(B), 鈴木大輝、高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：蛇腹構造を有するタコを

模倣した吸着グリッパ, ロボティクス・メカトロニクス講演会2016論文集,1A1-12a7,パ

シフィコ横浜,神奈川,(2016.6.8-11). 

(471) 帯包大輔(B), 安本智、高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：傾斜動作が可能なマイクロ

空気圧アクチュエータの試作, ロボティクス・メカトロニクス講演会2016論文集,2P1-

20a5,パシフィコ横浜,神奈川,(2016.6.8-11). 

(472) 佐藤伸仁(M), 高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：人間の障害物回避軌道の

調査に基づいたファジィ推論による移動ロボットの障害物回避，ロボティクス・メカト

ロニクス講演会2016論文集,2A1-07a7,パシフィコ横浜,神奈川,(2016.6.8-11). 

(473) 小野貴史(M), 高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：人間の環境認識に関する

アンケート調査とそれに基づく移動ロボットの自己位置推定，ロボティクス・メカトロ

ニクス講演会2016論文集,1P1-08a1,パシフィコ横浜,神奈川,(2016.6.8-11). 

(474) 佐川雅彦，河合和理(M),高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：平行グリッパ

を有する双腕ロボットアームを用いた物体の把持方法の研究，ロボティクス・メカトロ

ニクス講演会2016論文集,2A2-03ｂ3,パシフィコ横浜,神奈川,(2016.6.8-11). 
(475) 細井勇揮(元M)，秋本翔平(M),高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：Fuzzy c-

means法を利用した物体概念の生成と物体認識への応用，ロボティクス・メカトロニク

ス講演会2016論文集,2A1-19a5,パシフィコ横浜,神奈川,(2016.6.8-11). 

(476) 瀧瀬宏樹（B），陳延鵬(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：塗布法により製膜可能

な PVDF 圧電薄膜を用いた小型振動発電デバイスによるμW オーダーの発電，平成 28 年

電気学会センサ・マイクロマシン部門総合研究会，PHS-16-030，金沢市文化ホール，石

川，（2016.6.29-30）. 



(477) 佐藤潤哉（B），大石眞久（D），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，松本真一（三栄精機

株式会社），鈴木康一朗（株式会社武蔵野化学研究所），植田浩之（株式会社武蔵野化学

研究所），芳賀善九（株式会社メイホー），都博之（株式会社メイホー）：蚊を模倣した 2

本の樋状パーツを組み合わせたマイクロニードルの開発 - ポリ乳酸の成形加工による

パーツの作製と針の性能評価 - ，精密工学会 2016 年度関西地方定期学術講演会講演論

文集，45-L, 90-91，株式会社島津製作所三条事業所，京都，（2016.7.12） 

(478) 山田雅大（B），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：蚊の口吻が発生する微小な力の推定 

－マイクロカンチレバーの撓みを利用したバイオミメティクス用力センサの提案 －，

精密工学会 2016 年度関西地方定期学術講演会講演論文集，46-L, 92-93，株式会社島津

製作所三条事業所，京都，（2016.7.12） 

(479) 秋本翔平(M)，細井勇揮(元 M)，高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：ファジイ

c-means 法を利用した物体概念の学習と認識への応用，第 19 回画像の認識・理解シンポ

ジウム（MIRU2016），DS-13，アクトシティ浜松，静岡，（2016.8.1-4） 

(480) 小野貴史(M)，高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：人間の環境認識調査にも

とづいた移動ロボットの屋外環境認識の研究，第 19 回画像の認識・理解シンポジウム

（MIRU2016），DS-13，アクトシティ浜松，静岡，（2016.8.1-4） 

(481) 山本峻己(M),鈴木昌人,高橋智一,青柳誠司,長嶋利夫（上智大学）,山口哲（大阪大

学）,今里聡（大阪大学）,功刀厚志（株式会社JSOL）,猿渡智治（株式会社JSOL）：微細

針の穿刺におけるひずみの可視化と最適穿刺条件の検討, 2016年度精密工学会秋季大

会 学術講演会講演論文集，C-21，103-104，茨城大学水戸キャンパス， 茨城, 

(2016.9.6-8). 

(482) 佐藤潤哉（B），大石眞久（D），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，松本真一（三栄精

機株式会社），鈴木康一朗（株式会社武蔵野化学研究所），植田浩之（株式会社武蔵野化

学研究所），芳賀善九（株式会社メイホー），都博之（株式会社メイホー）：蚊を模倣した

2本の樋状パーツを組み合わせたポリ乳酸マイクロニードルの成形加工，2016年度精密

工学会秋季代会 学術講演会講演論文集，C-20,101-102，茨城大学水戸キャンパス，茨

城, (2016.9.6-8). 

(483) 野村亮介（B），山田雅人（B），鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：中空微細針の内径

と血液吸引性能の関係－蚊の上唇の内径が20μｍであることの妥当性－，2016年度精密

工学会秋季大会 学術講演会講演論文集，C-19，99-100，茨城大学水戸キャンパス，茨城, 

(2016.9.6-8). 

(484) 原安寛 (PD), 山田雅大（B），立川周子（研究員）, 鈴木昌人，高橋智一, 青柳誠

司：フェムト秒レーザーによる蚊の小顎を模倣した鋸歯状ステンレスマイクロニードル

の作製と性能評価，2016年度精密工学会秋季大会 学術講演会講演論文集，L-31，623-

624，茨城大学水戸キャンパス， 茨城, (2016.9.6-8). 

(485) 後呂翔太(M)，高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：室内移動ロボットによる

アクティブビジョン戦略，第34回日本ロボット学会学術講演会講演概要集，2V1-03,  

129，山形大学小白川キャンパス, 山形, (2016.9.7-9）． 

(486) 三村拓人(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコを模倣した吸着グリッパアレイ

の開発－把持可能な段差および曲面の寸法－，第34回日本ロボット学会学術講演会講演

概要集，3A2-06，190，山形大学小白川キャンパス，（2016.9.7-9）． 

(487) 藤本健太（B），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：柔軟物および固体を把持可能な真

空吸着グリッパ－柔軟物吸着におけるフィルタの効果－，第34回日本ロボット学会学術

講演会講演概要集，3A3-01，211，山形大学小白川キャンパス, 山形, (2016.9.7-9）． 

(488) 岩田紘明(M), 高橋智一, 鈴木昌人, 青柳誠司, 吉川泰弘（ローム株式会社）：縦振

動型エレクトレット振動発電デバイスの開発－振動する対電極を面接触させるストッ

パ機構－, 第33回センサ・マイクロマシンと応用システムシンポジウム, 25am2-PS-005, 



平戸文化センター, 長崎, (2016.10.24-27). 

(489) 秋本翔平(M)，高橋清明(M)，後呂翔太(M)，小野貴史(M)，青柳誠司：つくばチャレ

ンジ2016における関西大学の自律移動ロボットの開発，TSUKUBA CHALLENGE2016参加レ

ポート集，68-70，茨城，（2016.7.9-11.6）. 

(490) 野村亮介(B), 鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：中空微細針の内径と血液の吸引性能

の関係，第21回関西大学先端科学技術シンポジウム，ポスターセッション，No.8，関西

大学100周年記念会館，大阪，(2017.1.19-20). 

(491) 山田雅大(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：蚊の口吻が発生する微小な力の推定

－マイクロカンチレバーの撓みを利用したバイオミメティクス用力センサの提案－，第

21回関西大学先端科学技術シンポジウム，ポスターセッション，No.9，関西大学100周年

記念会館，大阪，(2017.1.19-20). 

(492) 瀧瀬宏樹(B), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：PVDF圧電薄膜を用いた小型振動発電

デバイスの開発，第21回関西大学先端科学技術シンポジウム，ポスターセッション，

No.10，関西大学100周年記念会館，大阪，(2017.1.19-20). 

(493) 佐藤潤哉(B), 大石眞久（D），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，松本真一（三栄精機

株式会社），鈴木康一朗（株式会社武蔵野化学研究所），植田浩之（株式会社武蔵野化

学研究所），芳賀善九（株式会社メイホー），都博之（株式会社メイホー）：蚊を模倣

した2本の樋状パーツを組み合わせたマイクロニードルの開発－ポリ乳酸の成形加工に

よるパーツの作製と針の性能評価－，第21回関西大学先端科学技術シンポジウム，ポス
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有精卵の血管を用いた蚊の口針とマイクロニードルの穿刺性能の評価，第 30 回バイオ

エンジニアリング講演会講演論文集，206，1I15，京都大学百周年時計台記念館，京

都，（2017.12.14-15）. 

(536) 瀧瀬宏樹(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：スプレーコーティングによるPVDF高

分子圧電薄膜の成膜および特性評価とコイルばねへの適用，第22回関西大学先端科学技

術シンポジウム講演，パネルNo.26, 関西大学100周年記念会館, 大阪，(2018.1.18-19). 

(537) 山田雅大(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，歌大介（富

山大），高澤知規（群馬大）：実験動物に対するマイクロニードルの穿刺・採血実験，

第 22 回関西大学先端科学技術シンポジウム講演，パネル No.27, 関西大学 100 周年記

念会館，大阪，(2018.1.18-19). 

(538) 山本峻己(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，長嶋利夫（上智大），功刀厚志

（JSOL）：非線形有限要素法解析によるマイクロニードルの穿刺シミュレーション－



形状と穿刺速度が穿刺抵抗力に与える影響－，第 22 回関西大学先端科学技術シンポジ

ウム講演，パネル No.28, 関西大学 100周年記念会館，大阪，(2018.1.18-19). 

(539) 松波恒佑（B），佐藤潤哉(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，谷川義博（福岡県

工技セ），松本真一（三栄精機）鈴木康一朗（武蔵野化学研究所），植田浩之（武蔵野

化学研究所），芳賀善九（メイホー），都 博之（メイホー）：射出成形により作製され

たポリ乳酸製マイクロニードルの座屈試験，第 22 回関西大学先端科学技術シンポジウ

ム講演，パネル No.29, 関西大学 100 周年記念会館，大阪，(2018.1.18-19). 

(540) 北田博之(M)，山本晴輝（元 B），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，山本峻己（M），

細見亮太，福永健治，歌大介（富山大），高澤知規（群馬大），引土知幸（大日本除虫

菊），川尻由美（大日本除虫菊），中山幸治（大日本除虫菊）：実験動物の血管に対する

蚊の穿刺行動の観察，第 22 回関西大学先端科学技術シンポジウム講演，パネル No.30,

関西大学 100 周年記念会館，大阪，(2018.1.18-19). 

(541) 奥田健人(M)，山本峻己(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，福永健治，細見亮

太，高澤知規（群馬大），歌大介（富山大），川尻由美（大日本除虫菊）：有精卵の血管

を用いた蚊の穿刺メカニズムの解明とマイクロニードルへの応用，第 22回関西大学先

端科学技術シンポジウム講演，パネル No.31, 関西大学 100 周年記念会館，大阪，

(2018.1.18-19). 

(542) 関月(M)，山本峻己(M)，秋本翔平(M)，北田博之(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠

司：生物の微小な力を計測するマイクロピッチ格子付きフィルムを用いた分布力セン

サの提案と作製，第 22回関西大学先端科学技術シンポジウム講演，パネル No.32,関西

大学 100 周年記念会館，大阪，(2018.1.18-19). 

(543) 佐藤潤哉(M)，TEH WIN WEI(M), 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：ヤモリの吸着構

造を用いた物体把持への応用の考察，第 22 回関西大学先端科学技術シンポジウム講

演，パネル No.33, 関西大学 100 周年記念会館，大阪，(2018.1.18-19). 

(544) 山田雅大(M),  高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，歌 大介

（富山大）・高澤知規（群馬大）：マイクロニードルを用いた新しい採血方法の提案—往

復回転運動の利用，血管可視化—，2018 年度精密工学会 学術講演会論文集，H-73，

531-532，中央大学後楽園キャンパス,東京， (2018.3.15-17). 

(545) 関月(M),  山本峻己(M), 秋本翔平(M), 高橋智一, 鈴木昌人, 青柳誠司, 引土知幸

（大日本除虫菊），川尻由美（大日本除虫菊），中山幸治（大日本除虫菊）：寒天に

付与したマイクロピッチ格子の変形を用いる微小分布力センサの開発—MEMS 加工による

Si 鋳型の作製，蚊の穿刺力の測定—，2018 年度精密工学会 学術講演会論文集，H-72， 

529-530，中央大学後楽園キャンパス,東京， (2018.3.15-17). 

(546) 奥田健人(M), 村上崚人(B), 高橋智一, 鈴木昌人, 青柳誠司, 細見亮太, 福永健

治, 高澤知規（群馬大）, 歌 大介（富山大）, 引土知幸（大日本除虫菊）, 川尻由

美（大日本除虫菊）, 中山幸治（大日本除虫菊）: 有精卵の血管と高速度カメラを用

いた蚊の吸血メカニズムの解明, 2018 年度精密工学会 学術講演会論文集，H-74， 

533-534，中央大学後楽園キャンパス,東京， (2018.3.15-17). 

(547) 佐藤潤哉(M), 松波恒佑(B), 高橋智一, 鈴木昌人, 青柳誠司：延伸したポリ乳酸シ

ートのレーザ加工によるマイクロニードルの作製と強度･穿刺性能の評価，2018 年度精

密工学会 学術講演会論文集，H-75，535-536，中央大学後楽園キャンパス,東京， 

(2018.3.15-17). 

(548) 寺嶋真伍(PD), 立川周子(研究員), 鈴木昌人, 高橋智一, 青柳誠司：熱ナノインプ

リントを利用した生分解性微細針の作製，2018 年度精密工学会 学術講演会論文集，H-

76，537-538，中央大学後楽園キャンパス,東京， (2018.3.15-17). 

(549) 谷川義博（福岡県工技セ），芳賀善九（メイホー），佐藤潤哉(M)，松浪恒佑（B）

青柳誠司・鈴木康一朗（武蔵野化学研究所），マイクロニードル用微細転写金型製造



技術の開発，2018 年度精密工学会 学術講演会論文集，H-79，541-542，中央大学後楽

園キャンパス,東京， (2018.3.15-17). 

(550) 青柳誠司, 酒井裕也(研究員), 駒走仁哉（B）, 北田博之(M), 高橋智一, 鈴木昌

人, 細見亮太, 福永健治, 歌 大介(富山大), 高澤知規(群馬大), 引土知幸（大日本除

虫菊）, 川尻由美（大日本除虫菊）, 中山幸治（大日本除虫菊）：蚊の唾液成分が動

物神経の活動に与える影響の検討－マウスの心臓を用いた予備的実験－，第 70 回日本

衛生動物学会大会，A211，帯広畜産大学，北海道，（2018.5.11-13）． 

(551) 堀江一生(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：タコ摸倣型グリッパを装着した産

業用ロボットアームによる物体把持，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2018，

1A1-D06，北九州コンベンションゾーン，福岡，（2018.6.2-5）． 

(552) 今井健太(B)，馳平一貴(元 B)，福塚淳史(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：柔

軟物把持に適した水袋を有するタコ摸倣型吸着グリッパの開発，ロボティクス・メカ

トロニクス講演会 2018，1A1-E01，北九州コンベンションゾーン，福岡，（2018.6.2-

5）.  

(553) 坂井大亮(B)，橘隼郎(元 B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：吸引順序が剛性可変

な真空吸着パッドの把持性能に与える影響，ロボティクス・メカトロニクス講演会

2018，1A1-E02，北九州コンベンションゾーン，福岡，（2018.6.2-5）. 

(554) 高新傑(M)，高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：AR マーカーを用いた R-

CNN の学習画像生成，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2018，2P2-H15，北九州コ

ンベンションゾーン，福岡，（2018.6.2-5）. 

(555) 佐藤潤哉(M)，清水智弘，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：ヤモリを摸倣した吸着

機構の光造形による作製と吸着力の測定，ロボティクス・メカトロニクス講演会

2018，2P1-E11，北九州コンベンションゾーン，福岡，（2018.6.2-5）. 

(556) 蒋光瑞(M)，山上悟史(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：モリアオガエルの吸盤

付き手指を摸倣した把持対象の大きさ・形状の変化に対応できるロボットハンドの提

案，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2018，2P1-F10，北九州コンベンションゾー

ン，福岡，（2018.6.2-5）. 

(557) 関月(M)，山本峻己(D)，秋本翔平(元 M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，引土知

幸（大日本除虫菊）, 川尻由美（大日本除虫菊）, 中山幸治（大日本除虫菊）：生物

の微小な力を計測するマイクロピッチ格子付き寒天を用いた分布力センサの開発，ロ

ボティクス・メカトロニクス講演会 2018，2P1-F12，北九州コンベンションゾーン，福

岡，（2018.6.2-5）. 

(558) 山上悟史(B)，蒋光瑞(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：逆止弁不要の小型真空

パッドを多数個用いた吸着ハンド，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2018，1P1-

I15，北九州コンベンションゾーン，福岡，（2018.6.2-5）. 

(559) 秋本翔平(元 M)，福田優人(B)，高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：色・形

状・大きさを利用した物体概念の生成と評価，ロボティクス・メカトロニクス講演会

2018，2A2-K15，北九州コンベンションゾーン，福岡，（2018.6.2-5）. 

(560) 小野貴史(元 M)，村田直樹(B)，高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：人間の

環境認識に基づいた画像による自律移動ロボットのナビゲーション，ロボティクス・

メカトロニクス講演会 2018，1A1-M07，北九州コンベンションゾーン，福岡，

（2018.6.2-5）. 

(561) 佐藤伸仁(元 M)，村田直樹(B)，高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：画像を

用いたシミュレータによる人間の障害物回避に関する調査に基づいた移動ロボットの

障害物回避，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2018，1A1-M08，北九州コンベンシ

ョンゾーン，福岡，（2018.6.2-5）. 



(562) 関月(M)，山本峻己(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，引土知幸（大日本除虫

菊）, 川尻由美（大日本除虫菊）, 中山幸治（大日本除虫菊）: 生物の微小な力を計

測するマイクロピッチ格子付き寒天を用いた分布力センサの開発，精密工学会 2018 年

度関西地方定期学術講演会講演論文集，47-J，94-95, 大阪電気通信大学，大阪，

（2018.6.29）． 

(563) 堀江一生(M), 高橋智一, 鈴木昌人, 青柳誠司: タコ模倣型吸着グリッパを搭載したロ

ボットアームにおける水平搬送速度と物体落下頻度の関係，第 36 回日本ロボット学会学術

講演会，1J3-08，中部大学春日井キャンパス，愛知，（2018.9.4-7）． 

(564) 坂井大亮（B）, 高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：繊維ジャミング吸着グリッパの吸着

性能，第 36 回日本ロボット学会学術講演会，2K2-04，中部大学春日井キャンパス，愛知，

（2018.9.4-7）． 

(565) 福塚淳史（B）, 高橋智一, 鈴木昌人, 青柳誠司：リング状ゴム袋を有するタコ模倣型

吸着グリッ パの開発，第 36回日本ロボット学会学術講演会，2K2-06，中部大学春日井キ

ャンパス，愛知，（2018.9.4-7）． 

(566) 奥田健人(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，西川秀樹（二九精密機械工業），

二九良三（二九精密機械工業）：血液が残留しない極細テーパ管の研磨法考案と開

発，2018 年度精密工学会秋季大会，2A(T)85，函館アリーナ，北海道，（2018.9.5-

7）． 

(567) 北田博之(M), 酒井裕也（研究員），駒走仁哉（B）, 高橋智一, 鈴木 昌人, 青柳 誠

司, 細見亮太，福永健治，歌大介（富山大学），高澤知規（群馬大学），引土知幸（大日本

除虫菊）, 川尻由美（大日本除虫菊）, 中山幸治（大日本除虫菊）：マウスの皮膚表

面における蚊の穿刺時の下唇の観察，2018 年度精密工学会秋季大会，2A(T)86，函館ア

リーナ，北海道，（2018.9.5-7）． 

(568) 秋本翔平(元 M)，福田優人(B)，高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：

Affinity Propagation とロジスティック回帰を利用した物体概念の学習と評価，日本

機械学会 2018 年度年次大会，G1500301，関西大学千里山キャンパス，大阪，

（2018.9.9-12）． 

(569) 村田直樹(M)，高橋智一，鈴木昌人，新井泰彦，青柳誠司：屋外自律移動ロボット

の視覚情報による自己位置推定と道の認識を用いたナビゲーション，日本機械学会

2018 年度年次大会，G1500302，関西大学千里山キャンパス，大阪，（2018.9.9-12）． 

(570) 関月(M)，山本峻己(D)，秋本翔平(元 M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，引土知

幸（大日本除虫菊）, 川尻由美（大日本除虫菊）, 中山幸治（大日本除虫菊）：マイ

クロピッチ格子付き寒天の変形を用いた分布力センサの作製および蚊のバイオミメテ

ィクスへの応用，日本機械学会 2018 年度年次大会，j1520101，関西大学千里山キャン

パス，大阪，（2018.9.9-12）． 

(571) 堀江一生(M), 高橋智一, 鈴木昌人, 青柳誠司：吸盤表面の微細構造が吸着力に与える

影響，日本機械学会 2018 年度年次大会，j1520102，関西大学千里山キャンパス，大

阪，（2018.9.9-12）． 

(572) 佐藤潤哉(M)，清水智弘，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：ヤモリを摸倣した 2段

構造を持つ微細毛作製と吸着力の評価，日本機械学会 2018 年度年次大会，j1520103，

関西大学千里山キャンパス，大阪，（2018.9.9-12）． 

(573) 瀧瀬宏樹(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：高感度触覚センサへの適用を想定

したマイクロ蛇腹ばねの作製と特性評価，日本機械学会 2018 年度年次大会，

j1520104，関西大学千里山キャンパス，大阪，（2018.9.9-12）． 

(574) 寺嶋真伍(PD), 立川周子(研究員), 鈴木昌人, 高橋智一, 青柳誠司：大気圧中にお

ける熱インプリントを用いた円錐形状構造物の作製，日本機械学会 2018 年度年次大

会，j1520202，関西大学千里山キャンパス，大阪，（2018.9.9-12）． 



(575) 辻岡大祐(M)，鈴木昌人, 高橋智一, 青柳誠司：振動発電に用いる高性能エレクト

レットの開発―エレクトレット表面へのテクスチャ付与の影響評価，日本機械学会

2018 年度年次大会，j1520205，関西大学千里山キャンパス，大阪，（2018.9.9-12）． 

(576) 山越健太郎(M)，鈴木昌人, 高橋智一, 青柳誠司，吉川泰弘（ローム）：静電誘

導・縦振動発電デバイスにおけるインピーダンス低減方法の検討，日本機械学会 2018

年度年次大会，j1520206，関西大学千里山キャンパス，大阪，（2018.9.9-12）． 

(577) 北田博之(M),山本晴輝(元 B)，高橋智一, 鈴木昌人，山本峻己(D)，青柳誠司，細身
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ンドの試作，第 37 回日本ロボット学会学術講演会，2M2-01，早稲田大学早稲田キャン

パス，東京，（2019.9.3-7）． 

(617) 福塚淳史(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：水袋パッドを有する間接吸引グリ

ッパの袋構造の改善，第 37 回日本ロボット学会学術講演会，2M2-02，早稲田大学早稲

田キャンパス，東京，（2019.9.3-7）． 

(618) 坂井大亮(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：ロボットアームに搭載した間接吸

引グリッパによる柔軟袋の把持，第 37 回日本ロボット学会学術講演会，2M2-03，早稲

田大学早稲田キャンパス，東京，（2019.9.3-7）． 

(619) 今井健太(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：臓器把持のための接触時に吸引す

る手術器具の開発，第 37 回日本ロボット学会学術講演会，3M1-07，早稲田大学早稲田

キャンパス，東京，（2019.9.3-7）． 

(620) 西野遼(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，歌大介（富山

大），高澤知規（群馬大）, 藤井敏弘（信州大）：ケラチンフィルムを用いた二層構造

の皮膚の再現およびその特性評価，2019 年度精密工学会秋季大会学術講演会論文集，

E31，188-189，静岡大学浜松キャンパス，静岡，（2019.9.4-6）． 

(621) 松下昂平(M)，北田博之(元 M), 駒走仁哉(元 B)，酒井裕也（研究員）,高橋智一，

鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，歌大介（富山大），高澤知規（群馬大），

引土知幸（大日本除虫菊）, 川尻由美（大日本除虫菊）, 中山幸治（大日本除虫

菊）：動物皮膚を用いた蚊の血管穿刺および吸血行動の観察，2019 年度精密工学会秋

季大会学術講演会論文集，E32，190-191，静岡大学浜松キャンパス，静岡，

（2019.9.4-6）． 

(622) 山本峻己(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，長嶋利夫（上智大），功刀厚志

（JSOL），千代延真（JSOL），黒岩健（JSOL）：非線形有限要素法解析による微細針

穿刺シミュレーション－血管付き皮膚モデルに対する針の穿刺－，2019 年度精密工学

会秋季大会学術講演会論文集，E33，192-193，静岡大学浜松キャンパス，静岡，

（2019.9.4-6）． 



(623) 寺嶋真伍（PD），立川周子（研究員），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：熱ナノイ

ンプリント法による高アスペクト比ポリ乳酸マイクロニードルの作製，2019 年度精密

工学会秋季大会学術講演会論文集，E34，194-195，静岡大学浜松キャンパス，静岡，

（2019.9.4-6）． 

(624) 大西優希(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：SiO2エレクトレット表面へのナノド

ットアレイ形成による小型振動発電デバイスの電極貼り付き力低減効果の評価，第 10

回マイクロ・ナノ工学シンポジウム講演論文集，20pm3-PN3-30，浜松アクトシティ，

静岡，（2019.11.19-21）． 

(625) 島岡宏行(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：２重カンチレバー電極をもつエレ

クトレット振動発電デバイスの試作，第 10 回マイクロ・ナノ工学シンポジウム講演論

文集，20am2-PN3-13，浜松アクトシティ，静岡，（2019.11.19-21）． 

(626) 貞平紘己(M)，潘晨昊(B)，薛経緯(研究生)，山本恭輝(B)，高橋智一，青柳誠司，

新井泰彦：つくばチャレンジ 2019 における関西大学の自律移動ロボットの開発，

TSUKUBA CHALLENGE2019 参加レポート集，187-190，茨城，（2019.6.29-11.10）. 

(627) 松下昂平(B)，駒走仁哉(元 B), 北田博之(元 M)，酒井裕也（研究員），高橋智一，

鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，歌大介（富山大），高澤知規（群馬大），

引土知幸（大日本除虫菊）, 川尻由美（大日本除虫菊）, 中山幸治（大日本除虫

菊）：動物皮膚を用いた蚊の血管穿刺および吸血行動の観察，第 24 回関西大学先端科

学技術シンポジウム，パネル No.6, 関西大学 100 周年記念会館，大阪，(2020.1.23-

24). 

(628) 元岡風太(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：微細針のための芯繰り出し機構を

持つ穿刺装置の検討，第 24 回関西大学先端科学技術シンポジウム，パネル No.7, 関西

大学 100 周年記念会館，大阪，(2020.1.23-24). 

(629) 孔徳鵬(M)，山本峻己(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，引土知幸（大日本除虫

菊）, 川尻由美（大日本除虫菊）, 中山幸治（大日本除虫菊）：生物の微小な力を計

測する格子付きヒアルロン酸を用いた分布センサの開発，第 24 回関西大学先端科学技

術シンポジウム，パネル No.8, 関西大学 100周年記念会館，大阪，(2020.1.23-24). 

(630) 寺嶋真伍(PD)，立川周子（研究員），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：ナノインプ

リント法によるポリ乳酸製マイクロニードルの作製，第 24回関西大学先端科学技術シ

ンポジウム，パネル No.9, 関西大学 100周年記念会館，大阪，(2020.1.23-24). 

(631) 森田樹(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：導電性高分子のコートによる吸着パ

ッドへのセンサ機能の付与とロボット把持への応用，第 24回関西大学先端科学技術シ

ンポジウム，パネル No.10, 関西大学 100 周年記念会館，大阪，(2020.1.23-24). 

(632) 西野遼(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，歌大介（富山大），高澤知規（群馬

大），藤井敏弘（信州大）：ケラチンフィルムを用いた二重構造の人間の皮膚の再現お

よびその特性評価，第 24 回関西大学先端科学技術シンポジウム，パネル No.11, 関西

大学 100 周年記念会館，大阪，(2020.1.23-24). 

(633) 王鵬翔(B)，蒋光瑞(元 M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：モリアオガエルの吸盤

付き手指を模倣したロボットハンドの開発と汎用物体の把持実験，第 24回関西大学先

端科学技術シンポジウム，パネル No.12, 関西大学 100 周年記念会館，大阪，

(2020.1.23-24). 

(634) 山本峻己(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，長嶋利夫（上智大），功刀厚志

（JSOL），千代延真（JSOL），黒岩健（JSOL）：非線形有限要素法による血管付き人

口皮膚へのマイクロニードルの穿刺シミュレーション，第 24 回関西大学先端科学技術

シンポジウム，パネル No.13, 関西大学 100 周年記念会館，大阪，(2020.1.23-24). 

(635) 大西優希(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：SiO2エレクトレット表面へのナノド

ットアレイ形成による小型振動発電デバイスの電極貼り付き力効果の低減評価，第 24



回関西大学先端科学技術シンポジウム，パネル No.14, 関西大学 100 周年記念会館，大

阪，(2020.1.23-24). 

(636) 王鵬翔(D), 蒋光瑞(元 M), 高橋智一, 鈴木昌人, 青柳誠司：モリアオガエルの吸盤

付き手指を模倣したロボットハンド，第 25 回ロボティクスシンポジア，1B4，28-29，

北海道，（2020.3.15-17）．コロナウイルスの影響で開催中止となり、3.18 日にオン

ライン発表となる。 

(637) 寺嶋真伍(PD)，立川周子（研究員），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：Drawing 

lithography 法によるポリ乳酸製マイクロニードルアレイの作製，2020 年度精密工学

会春季大会学術講演会論文集，C26，174-175，東京農⼯⼤学⼩⾦井キャンパス，東

京，（2020.3.17-19）．大会開催は中止となる 

(638) 北風拓都(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，谷川義博（福岡県工技セ），鈴木康

一朗（武蔵野化学研究所），芳賀善九（メイホー）：インサート成形による蚊の穿刺メ

カニズムを模倣したマイクロニードルの開発，2020 年度精密工学会春季大会学術講演

会論文集，C27，176-177，東京農⼯⼤学⼩⾦井キャンパス，東京，（2020.3.17-

19）．大会開催は中止となる 

(639) 山本峻己(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，長嶋利夫（上智大），功刀厚志

（JSOL），千代延真（JSOL），黒岩健（JSOL）：非線形有限要素法解析による微細針

の穿刺シミュレーション－蚊の口針の穿刺メカニズムの有用性の検討－，2020 年度精

密工学会春季大会学術講演会論文集，C29，180-181，東京農⼯⼤学⼩⾦井キャンパ

ス，東京，（2020.3.17-19）．大会開催は中止となる 

(640) 奥村雄輝(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，引土知幸（大日本除虫菊），川尻

由美(大日本除虫菊) ，中山幸治（大日本除虫菊），松本一（AIKI リオテック）：吸着

治具によるマイクロニードル穿刺への影響，2020 年度精密工学会春季大会学術講演会

論文集，C32，184-185，東京農⼯⼤学⼩⾦井キャンパス，東京，（2020.3.17-19）．

大会開催は中止となる 

(641) 元岡風太(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：微細針のための芯繰り出し機構を

持つ穿刺装置の提案，2020 年度精密工学会春季大会学術講演会論文集，C33，186-

187，東京農⼯⼤学⼩⾦井キャンパス，東京，（2020.3.17-19）．大会開催は中止とな

る 

(642) 上田忠(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司, 細見亮太，福永健治，歌大介（富山

大），高澤知規（群馬大），引土知幸（大日本除虫菊），川尻由美(大日本除虫菊) ，

中山幸治（大日本除虫菊），松本一（AIKI リオテック），西川秀樹（二九精密機械工

業），須戸文夫（二九精密機械工業），二九良三（二九精密機械工業）：蚊を模倣し

た 2本針による交互回転振動穿刺の評価，2020 年度精密工学会春季大会学術講演会論

文集，C34，188-189，東京農⼯⼤学⼩⾦井キャンパス，東京，（2020.3.17-19）．大

会開催は中止となる 

(643) 青柳誠司，酒井裕也（研究員），鈴木昌人，高橋智一，細見亮太，福永健治，歌大

介（富山大），安東嗣修（富山大），高澤知規（群馬大），引土知幸（大日本除虫菊），

川尻由美(大日本除虫菊) ，中山幸治（大日本除虫菊），T.Li（生理学研究所），富永

真琴（生理学研究所）：パッチクランプ法による蚊の唾液の鎮痛効果の関する研究－

TRPV 受容器への作用の検討－，第 72 回日本衛生動物学会大会，A104，41，東京医科歯

科大学，東京，（2020.4.17-19）．大会開催は中止となる 

(644) 福田優人(M)，高橋智一，鈴木昌人，前泰志，新井泰彦，青柳誠司：人間がロボッ

ト視点で移動ロボットを操作した場合のアイトラッキング調査－画像情報のみを用い



たロボットの障害物回避アルゴリズムの開発を目指して－，ロボティクス・メカトロ

ニクス 講演会 2020，1A1-M08，金沢オンライン開催，（2020.5.27-30）． 

(645) 藤林知徳(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：発泡スチロール型を用いたロスト

モールド法による空気圧アクチュエータ作製法の提案，ロボティクス・メカトロニク

ス 講演会 2020，1P1-L06，金沢オンライン開催，（2020.5.27-30）． 

(646) 福塚淳史(M)，美濃孝洋(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：水袋パッドを有する

吸着グリッパ－作製法を簡便にしたパッドの耐荷重試験－，ロボティクス・メカトロニ

クス 講演会 2020，1P1-L09，金沢オンライン開催，（2020.5.27-30）． 

(647) 貞平紘己(M)，高橋智一，鈴木昌人，前泰志，新井泰彦，青柳誠司：CNNによる大域

的シーン認識と局所特徴量検出を組み合わせたトポロジカルマップ上の地点検出法の提案

－愛トラッキングによる人間の屋外環境認識に関する調査結果に基づいて－，ロボティク

ス・メカトロニクス 講演会 2020，1P1-O11，金沢オンライン開催，（2020.5.27-

30）． 

(648) 中野雄太(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：臓器を把持する吸着デバイスのため

の接触により開くバルブの動作特性，ロボティクス・メカトロニクス 講演会 2020，

2A2-D04，金沢オンライン開催，（2020.5.27-30）． 

(649) 今井健太(B)，植田真由子(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：接触により開くバル

ブを有するオールラバー製吸着デバイスの試作，ロボティクス・メカトロニクス 講演会

2020，2A2-D05，金沢オンライン開催，（2020.5.27-30）． 

(650) 山本峻己(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，長嶋利夫（上智大），功力厚志（株

式会社 JSOL），千代延真（株式会社 JSOL），黒岩健（株式会社 JSOL）：蚊の口針のメカ

ニズムを模倣した微細針の穿刺に関する FEM シミュレーション，第 25 回計算工学講演

会論文集，Vol.25，A-06-02，（2020.6.10-12）．北九州国際会議場での大会開催は中止

となる 

(651) 神崎陽希(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：皮膚表面近傍に分布する微細血管の

可視化手法の検討，2020年度精密工学会秋季大会学術講演会，G0101，オンライン開催，

（2020.9.1-7）． 

(652) 元岡風太(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：フェムト秒レーザー加工による微細

針用穿刺デバイスの作製とその評価，2020年度精密工学会秋季大会学術講演会，G0102，

オンライン開催，（2020.9.1-7）． 

(653) 奥村雄輝(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，引土知幸（大

日本除虫菊），川尻由美(大日本除虫菊) ，中山幸治（大日本除虫菊），高澤知規（群馬

大），松本一（AIKIリオテック），西川秀樹（二九精密機械工業），須戸文夫（二九精

密機械工業），二九良三（二九精密機械工業）：吸着治具が針の穿刺抵抗力に与える影

響，2020年度精密工学会秋季大会学術講演会，G0103，オンライン開催，（2020.9.1-7）． 

(654) 上田忠(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，引土知幸（大

日本除虫菊），川尻由美(大日本除虫菊) ，中山幸治（大日本除虫菊），高澤知規（群

馬大），松本一（AIKI リオテック），西川秀樹（二九精密機械工業），須戸文夫（二九

精密機械工業），二九良三（二九精密機械工業）：2本針に回転と交互振動を付与する

小型穿刺装置の開発，2020 年度精密工学会秋季大会学術講演会，G0104，オンライン開

催，（2020.9.1-7）． 

(655) 中西馨(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，谷川義博（福岡県工技セ），鈴木康

一朗（武蔵野化学研究所），植田浩之（武蔵野化学研究所），芳賀善九（メイホー）：イ

ンサート成形による蚊の口針を模倣した中空マイクロニードルの開発，2020 年度精密

工学会秋季大会学術講演会，G0105，オンライン開催，（2020.9.1-7）． 

(656) 山本俊己(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，長嶋利夫（上智大），功刀厚志

（JSOL），千代延真（JSOL），黒岩健（JSOL）：非線形有限要素法解析による微細針



の穿刺シミュレーション－3本針の振動穿刺と鋸歯状突起の効果の検討－，2020 年度

精密工学会秋季大会学術講演会，G0106，オンライン開催，（2020.9.1-7）． 

(657) 福田優人(M)，高橋智一，鈴木昌人，前泰志，新井泰彦，青柳誠司：人間がロボッ

ト視点で移動ロボットを操作する際のアイトラッキングデータの収集，第 38 回日本ロ

ボット学会学術講演会，2D1-02，オンライン開催，（2020.10.9-11）． 

(658) 貞平紘己(M)，高橋智一，鈴木昌人，前泰志，新井泰彦，青柳誠司：CNN を用いた大

域的シーン認識と局所的な物体検出を組み合わせたトポロジカルマップ上の地点検出

法の提案，第 38回日本ロボット学会学術講演会，2F3-01，オンライン開催，

（2020.10.9-11）． 

(659) 越智晟(M)，山本実夢(B)，寺嶋真伍（早稲田大），鈴木昌人，高橋智一，青柳誠

司：凝集性ガス下での UV ナノインプリント法による微細毛の作製，第 11 回マイク

ロ・ナノ工学シンポジウム講演論文集，26P3-MN2-1，オンライン開催，（2020.10.26-

28）． 

(660) 山本実夢(B)，越智晟(M)，寺嶋真伍（早稲田大），鈴木昌人，高橋智一，青柳誠

司：熱ナノインプリント法による生分解性樹脂製中空マイクロニードルの作製，第 11

回マイクロ・ナノ工学シンポジウム講演論文集，27A2-MN1-3，オンライン開催，

（2020.10.26-28）． 

(661) 永田暁久(B)，上杉航平(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，新井泰彦，前泰志：

全天球画像認識を用いた車いす操縦者への注意支援，第 63回自動制御連合講演会，

1E3-3，オンライン開催，（2020.11.21-22）． 

(662) 鈴木昌人，加藤大樹(B)，高橋智一，青柳誠司：微小突起アレイと圧電素子を組み

合わせた触覚センサ，COMSOL CONFERENCE 2020 TOKYO，PM-001，オンライン開催，

（2020.12.4-11）． 

(663) 元岡風太(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：フェムト秒レーザー加工による微

細針のための穿刺装置の検討，第 25 回関西大学先端科学技術シンポジウム，パネル

No.9，オンライン開催，（2021.1.28-29）． 

(664) 上田忠(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，引土知幸（大

日本除虫菊），川尻由美(大日本除虫菊) ，中山幸治（大日本除虫菊），高澤知規（群

馬大），松本一（AIKI リオテック），西川秀樹（二九精密機械工業），須戸文夫（二

九精密機械工業），二九良三（二九精密機械工業）：2 本針に回転と交互振動を付与す

る携帯型穿刺装置の開発，第 25 回関西大学先端科学技術シンポジウム，パネル

No.12，オンライン開催，（2021.1.28-29）． 

(665) 越智晟(M)，山本実夢(B)，寺嶋真伍（早稲田大），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠

司：凝集性ガス下での UV ナノインプリント法による微細毛の作製，第 25 回関西大学

先端科学技術シンポジウム，パネル No.13，オンライン開催，（2020.1.28-29）． 

(666) 山本実夢(B)，越智晟(M)，寺嶋真伍（早稲田大），鈴木昌人，高橋智一，青柳誠

司：熱ナノインプリント法による生分解性樹脂製中空マイクロニードルの作製，第 25

回関西大学先端科学技術シンポジウム，パネル No.14，オンライン開催，（2021.1.28-

29）． 

(667) 神崎陽希(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：皮膚表面近傍に分布する微細血管

の可視化手法の検討，第 25 回関西大学先端科学技術シンポジウム，パネル No.15，オ

ンライン開催，（2021.1.28-29）． 

(668) 奥村雄輝(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，引土知幸

（大日本除虫菊），川尻由美(大日本除虫菊) ，中山幸治（大日本除虫菊），松本一

（AIKI リオテック），西川秀樹（二九精密機械工業），須戸文夫（二九精密機械工

業），二九良三（二九精密機械工業），高澤知規（群馬大）：皮膚のたわみ防止及び



穿刺補助吸引治具の開発，第 25 回関西大学先端科学技術シンポジウム，パネル

No.16，オンライン開催，（2021.1.28-29）． 

(669) 中西馨(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，谷川義博（福岡県工技セ），鈴木康

一朗（武蔵野化学研究所），植田浩之（武蔵野化学研究所），芳賀善九（メイホ

ー）：インサート成形による中空マイクロニードルの作製，第 25回関西大学先端科学

技術シンポジウム，パネル No.17，オンライン開催，（2021.1.28-29）． 

(670) 山本峻己(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，長嶋利夫（上智大），功刀厚志

（JSOL），千代延真（JSOL），黒岩健（JSOL）：蚊の口針のメカニズムを模倣したマ

イクロニードルの穿刺に関する FEM シミュレーション，第 25 回関西大学先端科学技術

シンポジウム，パネル No.18，オンライン開催，（2021.1.28-29）． 

(671) 元岡風太(M)，村本大虎(B)，田中大志(B)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：細径

針用穿刺デバイスの作製とその評価，2021 年度精密工学会春季大会学術講演会，

G0104，オンライン開催，（2021.3.16-22）． 

(672) 神﨑陽希(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：微細針を用いた低侵襲性穿刺のた

めの微細血管可視化技術の開発，2021 年度精密工学会春季大会学術講演会，G0105，オ

ンライン開催，（2021.3.16-22）． 

(673) 山内陽弘(B)，西野遼(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，須戸文夫(二九精密機

械工業)，二九良三( 二九精密機械工業 )，松本一(AIKI リオテック)：人工血管を付

与した人工皮膚の作製とそれを用いた針の穿刺性能評価，2021 年度精密工学会春季大

会学術講演会，G0106，オンライン開催，（2021.3.16-22）． 

(674) 植田真由子(M)，中野雄太(M)，今井健太(元 M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：

オフポンプ冠動脈バイパス術のための接触時に開くバルブをもつスタビライザの試

作，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2021，1P2-C10，オンライン開催，

（2021.6.6-8）． 

(675) 中野雄太(M)，今井健太(元 M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：オフポンプ冠動脈

バイパス術のための接触時に開くバルブをもつスタビライザによる振動低減効果，ロ

ボティクス・メカトロニクス講演会 2021，1P2-C17，オンライン開催，（2021.6.6-

8）． 

(676) 澤田裕人(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：市販吸着パッドと接触時に開くバ

ルブを複合した吸着デバイスの試作，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2021，

2P1-F01，オンライン開催，（2021.6.6-8）． 

(677) 藤林知徳(M)，陳淑慧(元 B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：発泡スチロール型を

用いたロストモールド法で作製した空気圧アクチュエータの駆動評価，ロボティク

ス・メカトロニクス講演会 2021，2P2-E06，オンライン開催，（2021.6.6-8）． 

(678) 濱田浩輝(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：UV ナノプリント用モールドの耐久

性比較試験，精密工学会 2021 関西地方定期学術講演会，28-G，56-57，千里ライフサ

イエンスセンター，大阪，（2021.06.30）． 

(679) 上田忠(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，引土知幸，川尻

由美，中山幸治（大日本除虫菊），高澤知規（群馬大），松本一（AIKI リオテック），

西川秀樹，須戸文夫，二九良三（二九精密機械工業）：蚊を模倣した 2本針の交互振動

穿刺における鋸歯状突起の効果の検証，精密工学会 2021 関西地方定期学術講演会，43-

L，86-87, 千里ライフサイエンスセンター，大阪，(2021.06.30）． 

(680) 越智晟，寺嶋真伍，立川周子，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：UV ナノインプリン

ト法によるヤモリの足裏を模倣した構造の作製，次世代リソグラフィーワークショップ 

(NGL2021)，P11，オンライン (2021.7.8-9). 

(681) 林遠志(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，古屋秀幸（二九精密機械工業），須戸

文夫（二九精密機械工業），Cao Thang（MITECH）：合成画像と CNN を用いた小径パイプ



内面粗さ検査サブシステム，第 24 回画像の認識・理解シンポジウム（MIRU2021）,131-

21，オンライン開催，（2021.7.27-30）． 

(682) 入潮拓樹(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，Cao Thang（MITECH）：U-Net を用

いた微細血管領域の検出， 第 24 回画像の認識・理解シンポジウム（MIRU2021）,131-

27，オンライン開催，（2021.7.27-30）． 

(683) 薛経緯(M)，辻本雅直(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：パノプティックセグメ

ンテーションと GMS 特徴点を用いたアノテーションの自動化手法の提案，第 39 回日本

ロボット学会学術講演会，3K1-06，オンライン開催，（2021.9.8-11）． 

(684) 神崎陽希(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：微細針用いた低侵襲性穿刺のため

の自動採血装置の開発，2021 年度精密工学会秋季大会学術講演会講演論文集，D08，

260-261，オンライン開催（神戸大学），（2021.9.21-27）． 

(685) 濱田浩輝(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：UV ナノインプリント法を用いたマ

イクロニードルの複製工程における PFPガスの影響評価，2021 年度精密工学会秋季大

会学術講演会講演論文集，D09，262-263，オンライン開催（神戸大学），

（2021.9.21-27）． 

(686) 奥村雄輝(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健治，松本一

（AIKI リオテック），高澤知規（群馬大）：微細針穿刺時の皮膚のたわみを抑える吸

着治具の開発と格子模様入り人工皮膚を用いた穿刺実験による性能評価，2021 年度精

密工学会秋季大会学術講演会講演論文集，D10，264-265，オンライン開催（神戸大

学），（2021.9.21-27）． 

(687) 上田忠(M)，鈴木昌人，高橋智一，細見亮太，福永健治，青柳誠司，高澤知規（群

馬大），松本一（AIKI リオテック）：蚊の口針を模倣した 2 本針の鋸歯状突起の形状

評価：2021 年度精密工学会秋季大会学術講演会講演論文集，D11，266-267，オンライ

ン開催（神戸大学），（2021.9.21-27）． 

(688) 森田樹(M)，鈴木昌人，粉谷翔貴(M)，大橋幹(B)，高橋智一，青柳誠司：マイクロ

カンチレバー構造を有した圧電式ロボットハンド用触覚センサの出力特性評価，第 12

回マイクロナノ・工学シンポジウム，09A3-MN3-4，オンライン開催，（2021.11.9-

11）． 

(689) 高鷲貴大(M)，鈴木昌人, 森田樹(M)，高橋智一，青柳 誠司：PVDF 圧電膜をラミネ

ートした力覚センサ一体型ロボット用真空吸着カップの開発，第 12 回マイクロナノ・

工学シンポジウム，10P2- MN1-14，オンライン開催，（2021.11.9-11）． 

(690) 上田忠(M), 奥村雄輝(M), 玉置天馬(B), 竹内雄飛(B), 鈴木昌人, 高橋智一, 青柳

誠司：マイクロ格子を有する人工皮膚を用いた蚊を模倣した 2 本針の性能評価，第 12

回マイクロナノ・工学シンポジウム，10A3-MN3-2，オンライン開催，（2021.11.9-11）． 

(691) 楊淏予(M), 山口大輔(B), 鈴木昌人, 高橋智一, 青柳誠司, 鈴木康一朗（武蔵野化

学研究所）, 芳賀善九（メイホー）,大平宗幸（山田精工）, 瀬下智（山田精工）：イン

サート成形によるポリ乳酸のみからなるマイクロニードルの作製，第 12 回マイクロナ

ノ・工学シンポジウム，10P2-MN1-18，オンライン開催，（2021.11.9-11）． 

(692) 粉谷翔貴(M)，鈴木昌人，森田樹(M)，大橋幹(B)，高橋智一，青柳誠司：マイクロ構

造と有機圧電薄膜を組み合わせたロボット用触覚センサの開発，第 26 回関西大学先端

科学技術シンポジウム，102-103，オンライン開催，（2022.1.27-28）． 

(693) 入潮拓樹(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，Cao Thang（MITHEC）：深層強化学

習を援用した微細血管自動認識システムの開発と採血用微細針の自動穿刺システムへ

の応用，第 26 回関西大学先端科学技術シンポジウム，104-107，オンライン開催，

（2022.1.27-28）． 

(694) 青柳誠司，上田忠(M), 高橋智一, 鈴木昌人：蚊の口針を模倣した微細針への鋸歯状

突起付与が穿刺特性へ与える効果の検証，第26回関西大学先端科学技術シンポジウム，



ポスターNo.30，オンライン開催，（2022.1.27-28）． 

(695) 鈴木昌人, 森田樹(M)，粉谷翔貴(M)，高橋智一，青柳誠司：マイクロカンチレバ構造

を有した圧電式ロボットハンド用すべり覚センサの作製と評価，第 26 回関西大学先端

科学技術シンポジウム，ポスターNo.54，オンライン開催，（2022.1.27-28）． 

(696) 鈴木昌人, 高橋智一，青柳誠司：蚊のバイオミメティクスによる無痛針穿刺と微細血

管認識とを融合した自動注射システム，第 26 回関西大学先端科学技術シンポジウム，

ポスターNo.71，オンライン開催，（2022.1.27-28）． 

(697) 奥村雄輝(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，細見亮太，福永健司，松本一（AIKI

リオテック），大平宗幸（山田精工），瀬下智（山田精工），西川秀樹（二九精密），

須戸文夫（二九精密），二九良三（二九精密），高澤智規（群馬大）：PLA 製超極小マ

イクロニードルの作製とその性能評価，2022 年度精密工学会春季大会学術講演会講演

論文集，D32，538-539，オンライン開催（東京工業大学），（2022.3.15-17）． 

(698) 水津聖(M)，山本峻己(D)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，長嶋利夫（上智大），千

代延真（JSOL）：非線形有限要素法解析による微細針の穿刺シミュレーション－EFG 法

を用いた解析のモデル化－，2022 年度精密工学会春季大会学術講演会講演論文集，G33，

540-541，オンライン開催（東京工業大学），（2022.3.15-17）． 

(699) 薛経緯(元 M)，陳能(M)，高橋智一，鈴木昌人，前泰志，新井泰彦，青柳誠司：3次元

地図を用いたナビゲーションシステムの提案―3 次元地図による自己位置推定と 2 次元

地図による経路計画を融合したナビゲーションシステムの開発―，ロボティクス・メカ

トロニクス講演会 2022，2P1-I11，札幌コンベンションセンター,北海道，（ハイブリッ

ド開催）,（2022.6.1-4）． 

(700) 粉谷翔貴(M)，大橋幹(M)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：高柔軟性マイクロアレイ

構造を有する圧電式ロボットハンド用すべり覚センサの開発，ロボティクス・メカトロ

ニクス講演会 2022，2P2-J06，札幌コンベンションセンター,北海道，（ハイブリッド開

催）,（2022.6.1-4）． 

(701) 水津聖(M)，山本峻己(D)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，福永健司，高澤知規（群

馬大），長嶋利夫（上智大），千代延真（JSOL）：非線形有限要素法を用いた微細針の

穿刺シミュレーション－蚊の穿刺動作における鋸歯状突起の効果の検討－，2022 年度

関西地方定期学術講演会，35-L，大阪大学豊中キャンパス，大阪，（2022.6.21）． 

(702) 傅添翼(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，古屋秀幸（二九精密機械工業），須戸

文夫（二九精密機械工業），Cao Thang（MITECH）：U-Net による小径パイプの内面画像

のシワ領域の検出とシワの幅を深さの測定，第 25 回画像の認識・理解シンポジウム

（MIRU2022），IS2-16, 姫路市文化コンベンションセンター アクリエひめじ（ハイブ

リッド開催），兵庫，（2022.7.25-28）． 

(703) 白鳥俊宏(M)，坂本陣也(M)，雲北有紀(B)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：把持状

況を推測可能な微小吸盤付き接触パッドの提案，第40回日本ロボット学会学術講演会，

2F1-04，東京大学本郷キャンパス，東京，（2022.9.5-9）． 

(704) 辻本雅直(M)，向直也(B)，高橋智一，鈴木昌人，前泰志，新井素彦，青柳誠司：深度

カメラによる物体重心の認識と双腕ホームロボットによる把持作業，第 40 回日本ロボ

ット学会学術講演会，4B2-07，東京大学本郷キャンパス，東京，（2022.9.5-9）． 

(705) 濱田浩輝(M)，鈴木昌人，高橋智一，福永健治，高澤知規（群馬大），青柳誠司：ス

テップ・アンド・リピート方式のナノインプリントによる蚊の口針を模倣したマイクロ

ニードルのアレイ化，2022 年度精密工学会秋季大会学術講演会，B89，オンライン開催，

（2022.9.7-9）． 

(706) 入潮拓樹(M)，神崎陽希(元 M)，鈴木昌人，高橋智一，福永健治，高澤知規（群馬大），

青柳誠司：血管可視化装置の開発および蚊の口針を模倣したマイクロニードルを用いた

採血実験，2022 年度精密工学会秋季大会学術講演会，B90，オンライン開催，（2022.9.7-



9）． 

(707) 今西将也(B)，稲葉光紀(B)，酒井勇輔(B)，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，福永健

治，高澤知規（群馬大）：2 本一組の半割針に交互振動と回転を個別に付与可能な針穿

刺装置の開発，2022 年度精密工学会秋季大会学術講演会，B91，オンライン開催，

（2022.9.7-9）． 

(708) 青柳誠司：蚊の針を模倣した無痛採血針の開発，関西大学フェスティバル in 関西、

記念行事，関西大学，大阪，（2022.10.9）． 

(709) 加藤大喜(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：マイクロピッチ圧電素子アレイを用

いた分布型触覚センサの開発，第 39 回センサ・マイクロマシンと応用システムシンポ

ジウム，15P2-P-18，アスティとくしま，徳島，（2022.11.14-17）． 

(710) 大橋幹(M)，鈴木昌人，粉谷翔貴(M)，田中悠資(B)，高橋智一，青柳誠司：高アスペ

クト比の微細フィン構造を有した高感度ロボットハンド用すべり覚センサの開発，第 39

回センサ・マイクロマシンと応用システムシンポジウム，16P2-P-13，アスティとくし

ま，徳島，（2022.11.14-17）． 

(711) 坂本陣也(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：ヤモリを模倣した微細毛のフェムト

秒レーザー加工による作製，第 13 回マイクロナノ・工学シンポジウム予稿集，14P5-PN-

30，アスティとくしま，徳島，（2022.11.14-17）． 

(712) 山内陽弘(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：生物表面（蚊、フナムシ）を模倣し

たマイクロニードルの内面構造の作製とその流体抵抗低減効果の検討，第 13 回マイク

ロナノ・工学シンポジウム予稿集，15P2-PN-36，アスティとくしま，徳島，（2022.11.14-

17）． 

(713) 山口大輔(M)，楊淏予(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，鈴木康一朗（武蔵野化学），

芳賀善九（メイホー）：PDMS 型を用いた射出成形法の提案と任意形状のポリ乳酸製マイ

クロニードルの作製，第 13 回マイクロナノ・工学シンポジウム予稿集，14P5-PN-45，ア

スティとくしま，徳島，（2022.11.14-17）． 

(714) 陳能(M)，菅慎一郎(B)，姜如浩(M)，玉置統偉(M)，佐藤大和(B)，鈴木昌人，高橋智

一，青柳誠司：中之島ロボットチャレンジ 2022 年度関西大学ロボット・マイクロシス

テム研究室における WHILL Model CR を用いた自律移動ロボットの開発，中之島チャレ

ン ジ シ ン ポ ジ ウ ム ， 技 術 レ ポ ー ト ，

https://drive.google.com/drive/folders/1xPyfOH7lSi9zesmoY5J-

Lipafqo0UcdcJAu7lKvucgcAc-p-ofsCkCgktarG_1MMWMVSRdE6?ths=true（2023.1.21）．オ

ンライン． 

(715) 青柳誠司，入潮拓樹(M)，酒井勇輔(B)，稲葉光紀(B)，鈴木昌人，高橋智一，福永健

治，細見亮太，高澤知規（群馬大）：蚊の口針を模倣したマイクロニードルの開発およ

び血管可視化手法を用いた採血実験，第 27 回関西大学先端科学技術シンポジウム，関

西大学，オンライン開催，（2023.1.26-27）． 

(716) 濱田浩輝(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，福永健治，細見亮太，高澤知規（群

馬大）：ステップ・アンド・リピート法を援用したナノインプリント法による蚊の口針

を模倣したマイクロニードルアレイの作製，第 27 回関西大学先端科学技術シンポジウ

ム，関西大学，オンライン開催，（2023.1.26-27）． 

(717) 大橋幹(M)，粉谷翔貴(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：高アスペクト比微細フィ

ン構造を用いた高感度ロボットハンド用すべり覚センサの開発，第 27 回関西大学先端

科学技術シンポジウム，関西大学，オンライン開催，（2023.1.26-27）． 

(718) 山内陽弘(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：生物表面（蚊、フナムシ）を模倣し

たマイクロニードルの内面構造の作製とその流体抵抗低減効果の検討，第 27 回関西大

学先端科学技術シンポジウム，関西大学，オンライン開催，（2023.1.26-27）． 

(719) 稲葉光紀(B)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，細見亮太，福永健治，高澤知規（群



馬大），松本一（AIKI リオテック）：アルカリエッチングによる先鋭化手法を援用した

PET 樹脂製マイクロニードルの作製，2023 年度精密工学会春季大会学術講演会，H22，

東京理科大学，東京，（2023.3.14-16）． 

(720) 酒井勇輔(B)，鈴木昌人，高橋智一，福永健治，高澤知規（群馬大），青柳誠司：マ

イクロマシン技術を利用した神経モデル付き人口皮膚の作製およびこれを用いた針穿

刺による痛みの推定，2023 年度精密工学会春季大会学術講演会，H23，東京理科大学，

東京，（2023.3.14-16）． 

(721) 濱田浩輝(M)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：ステップ・アンド・リピート法を援

用した UV ナノインプリントによる歯鋸状突起を有するマイクロニードルアレイの作製

－PFP ガスによる UV ナノインプリントの転写精度向上－，2023 年度精密工学会春季大

会学術講演会，H24，東京理科大学，東京，（2023.3.14-16）． 

(722) 山口大輔(M)，楊淏予(M), 鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，鈴木康一朗（武蔵野化学

研究所），芳賀善九（メイホー），フレキシブルな微細 PDMS モールドを組み込んだ金型

を用いた射出成形－蚊を模倣した鋸歯状突起を先端に有するポリ乳酸製マイクロニー

ドルの作製－，2023 年度精密工学会春季大会学術講演会，H25，東京理科大学，東京，

（2023.3.14-16）． 

(723) 斎藤信太郎(B)，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，須戸文夫（二九精密機械工業），

頼光敏幸（二九精密機械工業）：AI 技術を用いた微小部品の画像判別に関する研究，2023

年度精密工学会春季大会学術講演会，E57，東京理科大学，東京，（2023.3.14-16）． 

(724) 向直也(B)，辻本雅直(M)，高橋智一，鈴木昌人，前泰志，新井泰彦，青柳誠司：3D モ

デルと深度カメラによる物体重心の認識と双腕ホームロボットによる把持作業－RECS

コンセプトの応用－，第 28 回ロボティクスシンポジア，1C1，ホテルシーモア，和歌山，

（2023.3.15-16）． 

(725) 新谷知大（M），鈴木昌人，高橋智一，新井泰彦，前泰志，青柳誠司：類似度による

物体概念の生成と畳み込みニューラルネットワークを用いた物体認識，第 67 回システ

ム制御情報学会研究発表講演会，115-4，京都テルサ，京都，（2023.5.17-19）． 

(726) 岩根昂平（M），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，須戸文夫（二九精密機械工業株式

会社），頼光敏幸（二九精密機械工業株式会社）：混合ガウス分布を用いた微細部品の

クラスタリング，第 67 回システム制御情報学会研究発表講演会，216-5，京都テルサ，

京都，（2023.5.17-19）． 

(727) 森永凌平（M），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：水産物の吸着における変形を抑制

できる吸着パッドの試作，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2023，1A1-G04，名古

屋国際会議場，愛知，（2023.6.28-7.1）． 

(728) 廣澤大佑（M），鬼塚貴豊司（B），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：不定形対象物把

持のための 2指ハンドとゴムシートを用いたロボットハンドの試作，ロボティクス・メ

カトロニクス講演会 2023，1A1-G05，名古屋国際会議場，愛知，（2023.6.28-7.1）． 

(729) 田中大志（M），鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：CNT/PDMS 複合材料を用いたマイク

ロウォールアレイ型触覚センサの開発，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2023，

2A1-F02，名古屋国際会議場，愛知，（2023.6.28-7.1）． 

(730) 田中悠資（M），粉谷翔貴（元 M），大橋幹（M），鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：

高柔軟性かつ高アスペクト比のマイクロウォーアレイを用いたMEMS触覚センサの開発，

ロボティクス・メカトロニクス講演会 2023，2A2-F01，名古屋国際会議場，愛知，

（2023.6.28-7.1）． 

(731) 山内陽弘，〇杜博龍（B），鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司：フナムシ脚部を模倣し

た微細構造による吸液機構を付与したマイクロニードルの開発，ロボティクス・メカト

ロニクス講演会 2023，2A2-F12，名古屋国際会議場，愛知，（2023.6.28-7.1）． 

(732) 今西将也（M），高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，福永健治，高澤知規（群馬大）：



蚊を模倣した2本一対の半割針に回転と交互振動を個別に付与可能な携帯型穿刺装置の

開発，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2023，2P1-C04，名古屋国際会議場，愛知，

（2023.6.28-7.1）． 

(733) 渡邉和也（M），依光克磨，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：3Dプリンタで造形した

金型による微細なゴム製バルブの作製法とオフポンプ冠動脈バイパス術で用いるスタ

ビライザの試作,  ロボティクス・メカトロニクス講演会 2023，2P2-C04，名古屋国際

会議場，愛知，（2023.6.28-7.1）． 

(734) 陳能（M），〇菅慎一郎（M），鈴木昌人，高橋智一，前泰志，新井泰彦，青柳誠司：

セマンティックセグメンテーションによる道路検出と地点認識に基づく移動ロボット

の自律走行，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2023，2P2-G02，名古屋国際会議場，

愛知，（2023.6.28-7.1）． 

(735) 西川貴之，大村遼汰郎，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，新井泰彦，前泰志：人骨格

姿勢推定を用いたリーチング目標の予測，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2023，

2P1-D02，名古屋国際会議場，愛知，（2023.6.28-7.1）． 

(736) 中山諒真，永田暁久，鈴木昌人，高橋智一，青柳誠司，新井泰彦，前泰志：机上・机

下作業のための移動マニピュレータの試作，ロボティクス・メカトロニクス講演会 2023，

1P1-D01，名古屋国際会議場，愛知，（2023.6.28-7.1）． 

 

 

 

［受賞］ 

(1) 平成12年 電気学会論文発表賞：（受賞論文；堅田広司，山下 馨，奥山雅則，三好弘己，

加藤元郎，青柳誠司，鈴木義彦：PZT 薄膜を用いたリングアレイ型超音波マイクロセン

サ，電気学会 E部門総合研究会フィジカルセンサ研究会），（2000.12）. 

(2) 平成 14 年 （財）ファナックＦＡロボット財団論文賞：（受賞論文：青柳誠司，桑原一

義，神野崇治，高野政晴：軌道計画と軌道更新に基づく STS 制御の実現手法の提案とオ

ープンアーキテクチャ型ロボットを用いたその有効性の実験的検証，日本ロボット学会

誌，19(1)，pp.131-141）．(2000.1)． 

(3) 関西大学産学連携賞（平成 16 年 5 月 22 日）：（研究課題「医療用マイクロデバイスの

開発」）(2004.05.22)． 

(4) IEEE ICIA 2005 Finalist for Best Paper Award (10 papers among over 180 papers)： 
T.Tanaka, K.Makihira, S.Aoyagi: Recognition of Contact State of Arrayed Type 

Tactile Sensor by using Neural Network, Proceedings of 2005 IEEE International 

Conference on Information Acquisition (IEEE ICIA 2005), pp.37-42 (2005.6). 

(5) IEEE ICIA 2006 Best Conference Paper Award (among 278 papers selected from 542 
papers)：S.Aoyagi, J.Izutani: Development of Micro Strain Sensor based on Drain 

Current Change of Strained MOSFET, Proceedings of IEEE International Conference 

on Information Acquisition (ICIA2006), pp.239-244, (2006.8). 

(6) 平成24年精密工学会関西地方定期学術講演会ベストプレゼンテーション賞：受賞論文；

中尾健，黄志濠，田中隆寛，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司：電解めっきによる金属製

マイクロニードルの作製と穿刺抵抗力の測定，精密工学会関西支部 2012年度関西地方

定期学術講演会，108-109，（2012.6）． 

(7) 2013年度精密工学会秋季大会学術講演会ベストプレゼンテーション賞：中尾 健，王 俊

貞，高橋智一，鈴木昌人，青柳誠司，神崎 務（大日本除虫菊）：マイクロ引張試験機に

よる蚊の口針の強度評価，2013年度精密工学会秋季大会 学術講演会講演論文集，49-

50，関西大学，(2013.9.12-14)． 

(8) 2013年度精密工学会秋季大会学術講演会ベストプレゼンテーション賞：宮崎寛之，鈴木



昌人，高橋智一，青柳誠司，松本真一（三栄精機株式会社）：蚊を模倣したステンレス

製鋸歯上ニードルのマイクロ機械加工および穿刺評価，2013年度精密工学会秋季大会 

学術講演会講演論文集，595-596，関西大学，(2013.9.12-14)． 
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テージに」，（2019.2.21）． 
(72) 電波新聞，P8，「－ロボティクス－人間の環境認識手法自律移動ロボに採用」，

（2019.4.11）． 
(73) フジテレビ「99 人の壁」－すごい昆虫－写真提供（蚊の口の拡大画像・注射針の画

像），（2019.10.26）． 
(74) NHK 国際放送（NHK World）・NHK BS1，「Japanology Plus 副題：虫と日

本人」，蚊のメカニズムを利用した痛みの少ない注射針，映像提供，

（2019.12.3,/12.4/12/10）． 
(75) E テレ「すイエんサー」－生き物の仕組みをいかした技術のナゾ－，（注射針をテー

マにしたミニクイズ）資料提供，（2020.1.28・2.4） 
(76) 科学新聞，4 面，科学新聞社，「蚊やマウスの唾液に鎮痛効果あり」，（2021.5.28）． 
(77) 日本テレビ，所さんの目がテン！「科学ニュース 2021」－蚊に刺されても痛くない

理由とは！？－映像提供，（2021.12.26）． 
(78) 夕刊読売新聞 5 面，「痛くない注射 開発期待」，（2022.7.28）． 
(79) 読売新聞 24 面，「なるほど科学＆医療」―痛くない注射―，（2022.8.19）． 
(80) NHK テレビ E テレ「サイエンス ZERO－恐ろしくも華麗な“蚊” 秘められたチ

カラを解明せよ!」出演，実験動画提供（2022.9.25） 
(81) Yahoo ニュース！，蚊に刺されても、なぜ気づかない？ “人類最大の敵”の驚きの

生 態 の 「 秘 密 」 （ 現 代 ビ ジ ネ ス ） ， 2022.9.26  配 信

https://news.yahoo.co.jp/articles/66a3934cf897fb4939bda30260cd918a3eba1ecf 
(82) NHK WORLD 「Science View」，E テレ「サイエンス ZERO－恐ろしくも華麗な

“蚊” 秘められたチカラを解明せよ!」出演，実験動画提供（2022.9.25）を NHK 国

際放送にて再放送（2023.6.13～14）． 
 
 
 

 
 
 

［カタログ掲載］ 

（1）丸文株式会社 レーザ加工カタログ 2005-2006，p.16，エキシマレーザ加工／描画装

置 OPTEL PRO 
 
［資料展示］ 
(1) 開館 20 周年記念企画展 「生物のデザインに学ぶ －未来を開くバイオミメティクス

－」, 千葉県立現代産業科学館 企画展示室, （2014.10.11-11.30） 
(2) 創立 130 周年記念事業 関西大学フェスティバル in 九州 「光造形法による蚊の口

針を３次元的に生体模倣したマイクロニードルの作製」，エルガーラホール，福岡，

（2015.9.27）. 
(3) 企画展 「バイオなものづくり 生物の多様性から学ぶ」,名古屋市科学館 理工館地下

2 階イベントホール，(2015.9.12-23). 
(4) 第 64 回企画展 「くらしの中の動物 －嫌われものの本当のすがた－」,茨城県自然博

物館,（2015.10.10-2016.1.31）. 



(5) 企画展「ムシできない虫むし展」, 写真提供, 静岡科学館る・く・る,（2016.3.19-5.8）． 
(6) 第 50 回特別展「危険生物～悪者たちの真実」，マイクロニードル関連資料一式提供，

面河山岳博物館，愛媛，（2016.7.21-9.4）． 
(7) 企画展「危険生物」，マイクロニードル関連資料一式提供，伊丹市昆虫館，兵庫，（2018.4.1

～7.2）． 
(8) モノマネいきもの展―いきものたちの生存戦略―，マイクロニードル関連資料一式提供，

バンドー神戸青少年科学館，兵庫，（2019.7.20-9.1）． 
 

 
［記事］ 
(1) 医工連携 出会いの広場 ～ものづくり 日本の技術 医療機器 世界の医療現場届

けよう！～（一社）日本医工ものづくりコモンズ, MONTHLY MEDICAL V, VOL.19，
No.7 ,p.11-13, （2015.7）. 

(2) 「夢に近づく道の中で、自分自身も変わっていく」, 学部・院生のための研究キャリア・

就活情報誌 incu・be ,2016.春号，vol.33.（2016.7）． 
(3) ナノ・マイクロ技術とバイオミメティクスが融合した未来志向プロジェクトが発進「3

次元ナノ・マイクロ構造の創成とバイオミメティクス・医療への応用」Re:ORDIST, 
     No.41，vol.02，2016, p.2-4, （2016.3）． 
(4) 蚊の吸血メカニズムに学び、痛くない注射針を開発する。」関西大学大学案内 2017，講

義・研究室紹介，P115，（2016.06）． 
(5) 戦略基盤プロジェクトによる小中高校生対象の見学会を開催しました，Re:ORDIST，

No.01, vol.42 2016, p.7, (2016.9)． 
(6) 自然の中に答えがある！-蚊に教えてもらった痛くない注射針-，JUNIOR SAFE，株式

会社三井住友ファイナンシャルグループ企画部，2017 年版 2 月号，P20-21，（2016.12）． 
(7) 先端機構所管研究装置紹介－フェムト秒レーザー超微細化工装置，Re:ORDIST，No.02，

vol.43 2018，p.14，（2018.3）． 
(8) 3D と動画で観察！生き物のナゾ大解明 BOOK，「カのはりってどんなしくみ？」，進

研ゼミ小学講座，2018 年 8 月号 5 年生教材，P8，（2018.08.01）． 
(9) 新種昆虫を発見せよ！，「カの口をヒントに世界一痛くない注射針開発」，PHP 研究

所，P148，（2018.08.03）． 
(10) ブンブンぱぁとなぁ―保護者と歩む情報誌―，2019 年 8 月号「人の役に立つロボッ

トを作りたい」，ブンブンどりむ保護者向け情報誌，p2-3，（2019.8）． 
(11) 血を吸われても痛みを感じない蚊を参考に無痛の注射針の実現を目指す，マイナビ

「探究ワークブック」，P59，（2019.11）． 
(12) 二九精密機械工業株式会社／西川秀樹氏，Portrait 未来を担うイノベイターズ，関西

大学イノベーションセンター, KU-CIC ニューズレター，vol.6，P3，（2020.3）． 
(13) いきものが先生，Z 会「みらいたんけん学習ちしき」5 月号（タブレットコース 2 年

生 5 月号教材），写真提供， （2021.05）． 
(14) INHIBITION OF TRANSIENT RECEPTOR POTENTIAL VANILLOID 1 AND 

TRANSIENT RECEPTOR POTENTIAL ANKYRIN 1 BY MOSQUITO AND MOUSE 
SALIVA ， Medicine innovates ． 動 画 紹 介 ，

https://click.pstmrk.it/2s/medicineinnovates.com%2Finhibition-transient-receptor-
potential-vanilloid-1-transient-receptor-potential-ankyrin-1-mosquito-mouse-
saliva%2F/z0l3hjEN/EXNh/Bd9Iet9-4a，Pain. 2022 Feb 1;163(2):299-307.（2022.02）． 
 

 
［セミナー開催・参加］ 
(1) 「生体模倣（バイオミメティクス）の世界への誘い」，文部科学省私立大学戦略的研    



  究基盤形成支援事業「三次元ナノ・マイクロ構造の創成とバイオミメティクス・医療

への応用」主催，関西大学千里山キャンパス，大阪，（2016.8.8）． 
(2) 「バイオミメティクス(生体模倣)への誘い」，文部科学省私立大学戦略的研究基盤形成

支援事業ワークショップ，文部科学省私立大学戦略的研究基盤形成支援事業「三次元

ナノ・マイクロ構造の創成とバイオミメティクス・医療への応用」主催，関西大学千

里山キャンパス，大阪，（2017.12.6）. 
(3) 「イノベーション・ジャパン 2017～大学見本市＆ビジネスマッチング～」，蚊の穿刺・

吸血メカニズムに学ぶ 3D マイクロ加工による開発，東京ビッグサイト，（2017.8.31-
9.1）． 

(4) ｢蚊を模倣した低侵襲皮膚穿刺デバイス｣，第 8 回化粧品開発展，主催，リードエグジ

ビジョンジャパン㈱，幕張メッセ，（2018.1.24-26）. 
(5) 「細径針による毛細血管からの採血（蚊のバイオミメティクス）」，メディカルジャ

パン大阪 2018，主催：リードエグジビションジャパン㈱，インテックス大阪，（2018.2-
21-23）． 

(6) 研究内容紹介、パンフレット（「らせんばね]｢中空マイクロニードル｣「オームばね」

「細径針による毛細血管からの採血(蚊のバイオミメティクス)」「3 次元ナノ・マイク

ロ加工装置群」」配布，ファインケミカルジャパン 2018，主催，UBM ジャパン，東京

ビッグサイト，（2018.4.18-20）． 
(7) 「イノベーション・ジャパン 2018～大学見本市＆ビジネスマッチング～」，往復回転

穿刺による無痛採血システム（蚊のバイオミメティクス），東京ビッグサイト，

（2018.8.30-31）． 
(8) 「国際シンポジウム」文部科学省私立大学戦略的研究基盤形成支援事業「三次元ナノ・

マイクロ構造の創成とバイオミメティクス・医療への応用」主催，関西大学千里山キ

ャンパス，大阪，（2018.9.21）． 
(9) 青柳誠司：蚊の穿刺メカニズムに学ぶ無痛採血・薬液投与システムの開発，自然に学

ぶものづくりフォーラム，積水化学工業株式会社 京都研究所，京都，（2019.10.14-

15）． 

(10) 山本峻己(D)，青柳誠司：LS-DYNA によるマイクロニードルの穿刺シミュレーショ

ン，JSOL CAE フォーラム 2019，主催，JSOL，東京コンファレンスセンター・品川，

東京，（2019.11.6-8）． 

(11) 寺嶋真伍，青柳誠司：「先鋭，高アスペクト比，中空なヒアルロン酸マイクロニー

ドルアレイ」，第 10 回化粧品開発展，主催，リードエグジビジョンジャパン㈱，幕

張メッセ，（2020.1.20-22）． 

 
 
 
［ＷＥＢページ掲載］ 
(1) 「MICRONEEDLES FOR PAINLESS BLOOD COLLECTION」，ナノスクライブ

社，Application Note on Biomimetics, 
http://www.nanoscribe.de/files/9515/0235/5443/AppNote_Biomimetics_V02_2017_w
eb.pdf，ホームページ掲載，（2017.8）  

(2) 血を吸われても痛みを感じない蚊を参考に無痛の注射針の実現を目指す，マイナビ

「探究ワークブック」，

https://shingaku.mynavi.jp/cnt/etc/locus_innovation/innovation/06.html，高校生向

け WEB ページ掲載，（2019.11）． 
 
［その他］ 
(1) 「自己給電と無線通信機能を備えた速度／加速度センサ及びセンサネットワーク」，池



田泉州ホールディングス・池田泉州銀行主催 ビジネス・エンカレッジ・フェア 2015 
出展，大阪国際会議場（グランキューブ大阪） ３階イベントホール，大阪，（2015.12.3-
4）． 

(2) 関西大学タイムス, 【9・10 月号】生体模倣の世界へ 小中高校生向け講座開催, 
http//www.unn-news.com/ku-times/2016/09/24/2368, (2016.9.24) ． 

(3) インセクトシールドジャパン、Facebook、蚊の針のメカニズムについて紹介、（2017.10.4） 
(4) 関西大学入試広報ダイレクトメール「痛くない注射針」研究掲載，東海エリア発送，

（2018.3）． 
(5) 「小学校理科 DVD」第 03 巻「3 年こん虫のかんさつ」において「ファーブルもびっく

り！ぞくぞく発見！夢のムシ技術」番組内の蚊を模倣した注射針の映像使用，制作：株

式会社 NHK エデュケーショナル，発行：株式会社 NHK エンタープライズ，販売元：

新興出版社啓林館．（2020.03.1）． 
 


